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5 DEUTSCH

Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde,

wir freuen uns dariiber, dass Sie sich fiir ein Qualitdtsprodukt aus unserem Hause entschieden haben.

1 ZU DIESER ANLEITUNG

= Diese Anleitung ist eine Originalbetriebsanleitung im Sinne der
EG-Richtlinie 2006/42/EG. Lesen Sie die Anleitung sorgfaltig
und vollstandig durch, sie enthalt wichtige Informationen
zum Produkt. Beachten Sie die Hinweise und befolgen Sie
insbesondere die Sicherheits- und Warnhinweise.

= Bewahren Sie diese Anleitung sorgfaltig auf!

* Anleitungen in anderen Sprachen als Deutsch sind
Ubersetzungen dieser Originalbetriebsanleitung.

2 HINWEISE

2.1 Mitgeltende Unterlagen

Fir die sichere Nutzung und Wartung der Toranlage miissen
folgende Unterlagen zur Verfligung stehen:

= diese Anleitung
= die Anleitung vom Schiebetor

2.2 BestimmungsgemaifRe Verwendung

= Der Antrieb kann im privaten und im gewerblichen Bereich
eingesetzt werden.

= Der Schiebetorantrieb ist ausschlieRlich fur den Betrieb
von leichtgéngigen Schiebetoren vorgesehen. Die maximal
zulassige TorgréRe und das maximale Gewicht dirfen nicht
Uberschritten werden.

= Der Schiebetorantrieb darf bei der Betriebsart ,Selbsthaltung*
/ ,Automatikbetrieb” nur mit installierten und angeschlossen
Sicherheitskontaktleisten betrieben werden.

= Das Tor muss sich leicht von Hand 6ffnen und schlieRen
lassen.

= Beachten Sie die Herstellerangaben betreffend der
Kombination aus Tor und Antrieb. Mégliche Gefahrdungen
im Sinne der EN 13241-1 werden durch die Konstruktion und
Montage nach unseren Vorgaben vermieden. Toranlagen,
die sich im o&ffentlichen Bereich befinden und nur Uber eine
Schutzeinrichtung, z.B. Kraftbegrenzung verfligen, dirfen nur
unter Aufsicht betrieben werden.

2.3 Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung

= Ein Dauerbetrieb und der Einsatz an Toren mit Steigung oder
Gefélle aulRerhalb unserer Spezifikation ist nicht zulassig.
Siehe hierzu ,,24 TECHNISCHE DATEN* auf Seite 5.

= Der Schiebetor-Antrieb darf nicht in explosionsgefdahrdeter
Umgebungen betrieben werden.

= Die Toranlage darf nicht als Flucht- und Rettungsweg,
Notausgang oder in einer Brand- und Rauchschutzanlage
genutzt werden.

= Die Konstruktion des Antriebs ist nicht fir den Betrieb
schwergangiger Tore ausgelegt, das heil’t Tore, die nicht mehr

oder nur schwer von Hand gedffnet oder geschlossen werden
kénnen.

= Teile des Tores dirfen nicht in 6ffentliche FuBwege oder
Strallen hineinragen.

2.4 Qualifikation des Monteurs

Nur die korrekte Montage und Wartung durch einen
kompetenten/sachkundigen Betrieb oder eine kompetente/
sachkundige Person in Ubereinstimmung mit den Anleitungen
kann die sichere und vorgesehene Funktionsweise einer
Montage sicherstellen. Eine sachkundige Person ist gemaf

EN 12635 eine Person, die Uber eine geeignete Ausbildung,
qualifiziertes Wissen und praktische Erfahrung verfugt, um eine
Toranlage richtig und sicher zu montieren, zu prifen und zu
warten.

2.5 Verwendete Warnhinweise

Das allgemeine Warnsymbol kennzeichnet eine
Gefahr, die zu Verletzungen oder zum Tod fiihren

kann.

In dieser Anleitung wird das allgemeine Warnsymbol in
Verbindung mit den nachfolgend beschriebenen Warnstufen

GEFAHR!

Kennzeichnet eine Gefahr, die unmittelbar zum Tod oder zu
schweren Verletzungen fiihrt.

A\ WARNUNG!

A\

Kennzeichnet eine Gefahr, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fiihren kann.

A VORSICHT!

Kennzeichnet eine Gefahr, die zu leichten oder mittleren
Verletzungen fihren kann.

b ACHTUNG!

Kennzeichnet eine Gefahr, die zu Schdden am Produkt oder zur
Zerstérung fihren kann.

2.6 Internationaler Farbcode nach IEC 757

WH | Wei} GN | Griin
BN | Braun YE |Gelb
BK | Schwarz RD |Rot
OG | Orange BU |Blau
GY |[Grau VT | Violett
RS |Rosa

2.7 Verwendete Symbole

e

% 25

=

= siehe Kapitel 2.5

—~

E = Werkseinstellung
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3  SICHERHEITSHINWEISE

A\ WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch
ungewollte Torbewegung!
Bei einer falschen Montage
oder Handhabung des
Antriebes kdnnen ungewollte
Torbewegungen ausgelost
und dabei Personen oder
Gegenstande eingeklemmt
werden.

Bei falsch angebrachten Steuerungsgeraten (wie z.B. Taster)

kénnen ungewollte Torbewegungen ausgeldst und dabei

Personen oder Gegenstande eingeklemmt werden.

» Befolgen Sie alle Anweisungen, die in dieser Anleitung
enthalten sind.

» Bringen Sie Steuergerate in einer H6he von mindestens
1,5 m an (auBer Reichweite von Kindern).

» Montieren Sie festinstallierte Steuerungsgerate (wie z.B.
Taster) in Sichtweite des Tores, aber entfernt von sich
bewegenden Teilen.

Bei Versagen vorhandener Sicherheitseinrichtungen kénnen

Personen oder Gegenstande eingeklemmt werden.

» Bringen Sie entsprechend ASR 1.7 in der Nahe des Tores
mindestes eine gut erkennbare und leicht zugangliche Not-
Befehlseinrichtung (Not-Halt) an, mit der im Gefahrfall die
Torbewegung zum Stillstand gebracht wird.

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei Torbewegung!
Im Bereich des Tores kann es bei fahrendem Tor zu
Verletzungen oder Beschadigungen kommen.

» Stellen Sie sicher, dass keine Kinder an der Toranlage
spielen.

» Stellen Sie sicher, dass sich im Bewegungsbereich des
Tores keine Personen oder Gegenstande befinden.

» Verfligt die Toranlage nur Uber eine Sicherheitseinrichtung,
dann betreiben Sie den Schiebetor-Antrieb nur, wenn Sie
den Bewegungsbereich des Tores einsehen kdnnen.

» Uberwachen Sie den Torlauf, bis das Tor die Endlage
erreicht hat.

» Durchfahren bzw. durchgehen Sie Toréffnungen von
ferngesteuerten Toranlagen erst, wenn das Tor zum
Stillstand gekommen ist!

» Bleiben Sie niemals innerhalb des geoffneten Tores stehen.

3.1 Sicherheitshinweise zur Montage, Wartung,
Reparatur und Demontage der Toranlage

Die Montage, Wartung, Reparatur und Demontage der

Toranlage und des Schiebetorantriebs muss durch

Sachkundige ausgefihrt werden.

» Bei Versagen der Toranlage oder des Schiebetorantriebs
(Schwergangigkeit oder andere Stérungen) unmittelbar einen
Sachkundigen mit der Priifung / Reparatur beauftragen.

3.2 Sicherheitshinweise zur Montage

= Der Sachkundige muss darauf achten, dass bei der
Durchfiihrung der Montagearbeiten die geltenden Vorschriften
zur Arbeitssicherheit sowie die Vorschriften fir den Betrieb
von elektrischen Geraten befolgt werden. Hierbei sind die
nationalen Richtlinien zu beachten. Mégliche Gefahrdungen
im Sinne der DIN EN 13241-1 werden durch die Konstruktion
und Montage nach unseren Vorgaben vermieden.

= Nach Abschluss der Montage muss der Aufsteller der
Toranlage entsprechend des Geltungsbereiches die
Konformitat nach DIN EN 13241-1 erklaren.

= Schalten Sie vor allen elektrischen Arbeiten die Anlage
spannungsfrei und sichern Sie sie gegen unbefugtes
Wiedereinschalten.

3.3 Hinweise zur Konformitatserklarung und
Dokumenteniibergabe

Die unvollstandige Maschine darf erst dann in Betrieb genommen
werden, wenn festgestellt wurde, dass die Maschine oder Anlage,
in welche die unvollstandige Maschine eingebaut werden soll,
den Bestimmungen der Richtlinie 2006/42/EG Uber Maschinen
entspricht und die EG-Konformitatserklarung gema Anhang Il A
ausgestellt ist.

Die EG-Konformitatserklarung ist nach Abschluss der Montage
und Inbetriebnahme durch den Errichter der Toranlage
entsprechend den Bestimmungen der Richtlinie 2006/42/EG uber
Maschinen und des Geltungsbereiches nach DIN EN 13241-1 zu
erklaren. Zusatzlich muss das CE-Zeichen und ein Typenschild
fur die Toranlage angebracht werden.

Nach Inbetriebnahme der Toranlage und Einweisung der
Benutzer, missen folgende Dokumente dem Betreiber der
Toranlage Ubergeben werden:

= diese Anleitung

= die Anleitung vom Schiebetor
= die Konformitatserklarung

= das Ubergabeprotokoll



7 DEUTSCH

4 MONTAGE

Fir den Schiebetor-Antrieb ist es erforderlich, dass ein

Fundament gegossen wird, sowie es im Bild 1 gezeigt ist.
ACHTUNG: . Die Markierung ® steht hierbei fiir die frostfreie Tiefe (in
WICHTIGE ANWEISUNGEN FUR SICHERE MONTAGE. Deutschland = 80 cm).
ALLE ANWEISUNGEN BEACHTEN, FALSCHE MONTAGE

.

Beton =2 B25 / C25 (verdichtet) erforderlich.
« Bei Toren mit innenliegenden Laufrollen ist ggf. ein
- - : Sockelfundament erforderlich.
41 Tor/Toranlage tberprifen und vorbereiten » Die Netzzuleitung mit 230 / 240 V ~ muss durch ein Leerrohr

KANN ZU ERNSTHAFTEN VERLETZUNGEN FUHREN.

/I\ WARN U N G ' im Fundament erfolgen. Die Zuleitung fur den Anschluss von
. H Zubehdr mit 24 V muss durch ein separates Leerrohr, getrennt

Verletzungsgefahr bei Fehler in der Toranlage! von der Netzzuleitung, erfolgen.

Ein Fehler in der Toranlage oder ein falsch ausgerichtetes + Die Leerrohre fir den Elektroanschluss missen aus

Tor kénnen zu schweren Verletzungen fuhren! dem Fundament herausragen, ca. 80 mm ab Oberflache

» Benutzen Sie die Toranlage nicht, wenn Reparatur oder Fundament.

Einstellarbeiten durchgefiihrt werden miissen! » Die Kabel fir den Elektroanschluss missen aus dem

» Kontrollieren Sie die gesamte Toranlage (Gelenke, Lager des Fundament herausragen, ca. 900 mm ab Oberflache

Tores und Befestigungsteile) auf Verschlei® und eventuelle Fundament.
Beschadigungen. —

» Priifen Sie, ob Rost, Korrosion oder Risse vorhanden sind. n " TTOTTTITTTTo ||M
Die Konstruktion des Schiebetorantriebs ist nicht fiir den Betrieb TINTITMIT
schwergangiger Tore ausgelegt, das heil3t Tore, die nicht mehr i = i
oder nur schwer von Hand gedffnet oder geschlossen werden
kdénnen.

Der Antrieb ist fur leichtgangige Tore ausgelegt. Fur den

Einsatz an Toren mit Steigung oder Gefalle sind Radialdampfer

erforderlich.

Das Tor muss sich mechanisch in einem fehlerfreien Zustand

befinden, so dass es auch von Hand leicht zu bedienen ist

(EN 12604). 230/240 V~

» Prifen Sie, ob sich das Tor richtig 6ffnen und schlieRen Iasst. 50 Hz

» Setzen Sie die mechanischen Verriegelungen des Tores, die NYY-I 3 x 1,5 mm?
nicht fir eine Betatigung mit einem Schiebetorantrieb benétigt

werden, aulRer Betrieb. Hierzu zahlen insbesondere die
Verriegelungsmechanismen des Torschlosses

» Sichern Sie das Tor mechanisch gegen das Herauslaufen aus
seinen Fuhrungen.

» Berlicksichtigen Sie bei der Verwendung von Torflillungen die
regionalen Windlasten (EN 13241-1).

4.2 Montage des Schiebetorantriebs

A\ WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch ungewolite Torbewegung

Bei einer falschen Montage oder Handhabung des Antriebs
kénnen ungewollte Torbewegungen ausgeldst und dabei
Personen oder Gegenstande eingeklemmt werden.

» Befolgen Sie alle Anweisungen, die in dieser Anleitung Bild 1
enthalten sind. Quetsch und Schergefahr! Niemals wahrend 4.2.2 Befestiagen der Motorarundpl m
einer Torfahrt an Haupt- und NebenschlieRkanten greifen! - B:ti?ltfl,?:da?:entom grundplatte de
4.2.1 Fundament fiir den Schiebetorantrieb Vor dem Bohren der vier Bohrungen muss deren Lage auf der

Oberflache des Fundaments gekennzeichnet werden.

» Hierzu Motorgrundplatte als Bohrschablone verwenden.
IS ACHTUNG!

» Die Einbaumale unbedingt beachten! Siehe ,,Bild 2*

Stdrungen in den Steuerleitungen und ,,Bild 3“. Das Anbaumalf’ (MaR A) entsprecﬁend der
Zusammen verlegte Steuerleitungen und Versorgungsleitungen, vorhandenen Zahnstange aus der Tabelle auswahlen.
kbénnen zu Funktionsstérungen fiihren.
» Verlegen Sie die Steuerleitungen des Antriebs (24 VV DC) Zahnstange MaRl A (mm)
in einem getrennten Installationssystem zu den 2901624 (Modul 4) 50 ???
Versorgungsleitungen (230/240 V AC). 2901634 (Modul 6) 45777
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A WARNUNG!
Das Fundament muss vor der Montage ausreichend H

ausgehartet sein.

Nicht geeignete Befestigungsmaterialien
Die Verwendung nicht geeigneter Befestigungsmaterialien
E kann dazu fihren, dass der Antrieb nicht sicher befestigt ist
und sich I6sen kann.
» Mitgelieferten Montagematerialien miissen vom Monteur auf
ihre Eignung fir den vorgesehenen Montageort Uberpruft
werden.

/ " = ACHTUNG!

Beschadigung durch Schmutz
Bohrstaub und Spéne kénnen zu Funktionsstérungen fiihren.
» Decken Sie bei Bohrarbeiten den Antrieb ab.

bl

» AnschlieRend Dibellécher bohren, die Bohrldcher reinigen
und Grundplatte mit geeignetem Montagematerial (z.B.
— B B Schwerlastanker M10, nicht im Lieferumfang enthalten)
- befestigen.

A\ WARNUNG!

Nichtbeachtung der Montagevorschriften der
Befestigungsmaterialien

Nichtbeachtung der Montagevorschriften der verwendeten
Befestigungsmaterialien kann dazu fiihren, dass der Antrieb
nicht sicher befestigt ist und sich I16sen kann.

\

TS

oY o

"%
508"
NN

B R T ] + Die vom Hersteller der Befestigungsmaterialien vorgegeben
" " | " " " " " " " " " Werte (Bohrdurchmesser, Bohrtiefe, Anzugsdrehmoment
I AT usw.) miissen vom Monteur gepriift und eingehalten
e [ werden.




4.2.3 Offnen des Antriebs-Gehiuses

Um den Schiebetor-Antrieb montieren zu kbnnen, muss der
Gehause-Deckel abgenommen werden.

b ACHTUNG!

Mogliche Schaden durch eindringende Feuchtigkeit!
» Schiitzen Sie beim Offnen des Antriebsgehauses die
Steuerung vor Feuchtigkeit.

» Auf beiden Seiten die unteren Gehause-Schrauben entfernen.
» Den Gehause-Deckel nach oben abnehmen.

B }
™3

Z

V4

»

4.2.4 Montage der Antriebs-Einheit

» Die Antriebs-Einheit auf die Motorgrundplatte aufsetzen.

» Beim Aufsetzen der Antriebs-Einheit, die Netzzuleitung und
die restlichen Anschlussleitungen von unten, verzugsfrei durch
die Kabeleinfiihrung in das Antriebsgehause einziehen.

» Die Antriebseinheit mit den 4 Inbus-Schrauben M10x70
(A), Zahnscheiben (B) und Unterlegscheiben (C) auf der
Motorgrundplatte fixieren.

w >

Hinweis

Beim Festschrauben auf eine waagerechte,stabile und sichere
Befestigung achten. Zwischen dem Ritzel und dem Torblatt
muss auf der gesamten Lange des Tores ein Mindestabstand
von 5 mm eingehalten werden, siehe ,,Bild 7*.

DEUTSCH
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4.3 Zahnstangen-Montage

Hinweis
Schiebetorantrieb vor Montage der Zahnstangen entriegeln,
siehe ,,Bild 9 - Antrieb entriegeln*.

» Antrieb entriegeln.

» Die Zahnstange auf dem Antriebsritzel auflehnen und
durch manuelles Schieben des Tores, die Zahnstange, mit
einem Abstand von ca. 2 mm zum Ritzel, Meter flir Meter
am Tor montieren. Die Zahnstange genau in Flucht zum
Antriebsritzels befestigen.

Hinweis

Es ist zwingend erforderlich, dass zwischen Zahnstange und
Ritzel ein Spiel von 1-2 mm entsteht. Dadurch wird vermieden,
dass das Gewicht des Tores auf dem Antrieb lastet.

b ACHTUNG!

Falsch montierte oder schlecht ausgerichtete Zahnstangen
kdnnen zu Funktionsstérungen fiihren. Die vorgegebenen
Male sind zwingend einzuhalten!

1 ACHTUNG!

Beschéadigung durch Schmutz und Funkenflug

Bohrstaub, Spéne und Funkenflug kénnen zu Funktions-
stérungen bzw. Korrosion fiihren.

» Decken Sie bei Bohr- und Schweil3arbeiten den Antrieb ab.

Hinweis

Bei Metall-Zahnstangen im Meterraster darauf achten, dass
diese nicht auf Stol3 montiert werden, sondern es sollte auf
Fortlauf der Zahnung geachtet werden. Zur Uberpriifung eine
Zahnstange von unten dagegenhalten. Siehe ,,Bild 8 - Stahl-
Zahnstange montieren*“.

10

Art.-Nr.2901624

Art.-Nr.2901634
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4.3.1 Betatigung der Notentriegelung

Bei einem Stromausfall oder im Falle einer Stérung kann der

Antriebsmotor entriegelt werden. Hierzu wie folgt vorgehen:

» Die Abdeckklappe (K) des Schlosses zur Seite drehen.

» Das Schloss mit dem mitgelieferten Schlissel () entriegeln
den Entriegelungshebel (J) freigeben.

» Den Entriegelungshebel (J) betatigen.

» Nun kann das Schiebetor von Hand bewegt werden.

Um den Antrieb wieder zu verriegeln, wie folgt vorgehen:

» Zum Verriegeln den Entriegelungshebel (J) schlieRen und das
Schloss wieder verriegeln.

» Das Tor von Hand bewegen, bis ein Einrasten horbar ist.

» Die Abdeckklappe (K) schlief3en.

Bild 9 - Antrieb entriegeln

11

DEUTSCH

Bild 10 - Antrieb verriegeln
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4.4 Endschalterbiigel montieren und einstellen

A\ WARNUNG!

Herausfallen des Tores

Das Uberfahren der Endschalter kann zum Herausfallen des

Tores flihren.

* In den Endlagen Auf und Zu ist jeweils ein mechanischer
Endanschlag als Uberlaufschutz zu montieren.

Zunachst die beiden Endschalterbligel in den Endlagen Tor-Auf
und Tor-Zu auf der Zahnstange positionieren und befestigen. Der
Antrieb muss hierzu entriegelt werden.

» Das Tor bis kurz vor die Endlage Tor-Auf schieben.

» Den Endschalterbligel (G) fur die Auf-Position, so auf der
Zahnstange positionieren, dass die Endschalterfeder (F) leicht
gedruckt ist.

» Den Endschalterbligel mit Inbusschrauben (H) fixieren.

» Das Tor bis kurz vor die Endlage Tor-Zu schieben.

» Den Endschalterbligel (G) fur die Zu-Position, so auf der
Zahnstange positionieren, dass die Endschalterfeder (F) leicht
gedruckt ist.

» Den Endschalterbligel mit Inbusschrauben (H) fixieren.

» Einige Probelaufe mit dem Antrieb durchfiihren und ggf.
die Position der Endschalterbugel korrigieren und die
Endschalterbuigel endgiltig befestigen.

Hinweis

Die Endschalterbuigel durfen vor den Probelaufen nicht in
den Endlagen, sondern kurz vor den Endlagen Tor-Auf und
Tor-Zu Tor fixiert werden, da ein eventueller Tornachlauf zu
berlicksichtigen ist.

Hinweis
Die Enschalter des Antriebes sollten so eingestellt sein,
dass das Tor in den Endlagen nicht gegen den mechanischen

Endanschlag (E) gedrickt wird, ein Abstand von ca.
10 - 30 mm einhalten.

Bild 11 - Endschalterbiigel montieren
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5 INBETRIEBNAHME/ANSCHLUSS VON
ZUSATZKOMPONENTEN

5.1 Hinweise fiir Elektro-Arbeiten

GEFAHR!

Bei Kontakt mit der Netzspannung besteht die Gefahr eines

todlichen Stromschlags.

Beachten Sie daher unbedingt folgende Hinweise:

» Elektroanschllsse dirfen nur von einer Elektrofachkraft
durchgefiihrt werden.

» Die bauseitige Elektroinstallation muss den jeweiligen
Schutzbestimmungen entsprechen (230/240 V AC,
50/60 Hz).

» Schalten Sie vor allen elektrischen Arbeiten die Anlage
spannungsfrei und sichern Sie sie gegen unbefugtes
Wiedereinschalten

= ACHTUNG!

* Fremdspannung an den Anschlussklemmen der Steuerung
flhrt zu einer Zerstérung der Elektronik!

e Zur Vermeidung von Stérungen ist darauf zu achten,
dass die Steuerleitungen des Antriebes (24 VV DC) in
einem getrennten Installations-System zu anderen
Versorgungsleitungen (230 V AC) zu verlegen sind!

WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch
ungewollte Torbewegung!
Bei einer falschen Montage
oder Handhabung des
Antriebes kénnen ungewollte
Torbewegungen ausgeldst
und dabei Personen oder
Gegenstande eingeklemmt
werden.

Bei falsch angebrachten Steuerungsgeraten (wie z.B. Taster)

kénnen ungewollte Torbewegungen ausgeldst und dabei

Personen oder Gegenstande eingeklemmt werden.

» Befolgen Sie alle Anweisungen, die in dieser Anleitung
enthalten sind.

» Bringen Sie Steuergerate in einer Hohe von mindestens
1,5 m an (auRer Reichweite von Kindern).

» Montieren Sie festinstallierte Steuerungsgerate (wie z.B.
Taster) in Sichtweite des Tores, aber entfernt von sich
bewegenden Teilen.

Bei Versagen vorhandener Sicherheitseinrichtungen kdnnen
Personen oder Gegenstande eingeklemmt werden.

» Bringen Sie entsprechend ASR 1.7 in der Nahe des Tores
mindestes eine gut erkennbare und leicht zugangliche Not-
Befehlseinrichtung (Not-Halt) an, mit der im Gefahrfall die
Torbewegung zum Stillstand gebracht wird.




5.2 Elektrischer Anschluss des Antriebes

Fir den Netzanschluss (230 V AC / 50 Hz) des Antriebes wird
eine Leitung NYY 3 x 1,5 mm? (bis 20 m Zuleitung) bzw.

NYY 3 x 2,5 mm? (bis 30 m Zuleitung) benétigt. Die Zuleitung
ist entsprechend den gesetzlichen Auflagen mit einem Fl-
Schutzschalter (30 mA) zu sichern. Zwischen die Netzzuleitung
und der Zuleitung zum Antrieb ist entsprechend ASR 1.7 in
der Nahe des Tores ein allpoligtrennender und abschlieRbarer
Hauptschalter im Bereich des Antriebes zu installieren.

Die Zuleitung an den Klemmen L und N der Motorsteuerung
anschliel®en und den Schutzleiter PE mit dem Schutzleiter-
anschluss GND des Antriebsgehauses verbinden.
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Hinweis

Erst nach dem vollstandigen Probelauf in Verbindung mit
der Motorsteuerung, eines Befehlsgebers und der korrekten
Endschaltereinstellung, sollte das restliche Zubehor
angeschlossen werden.

5.3 Warnleuchtenanschluss

An der Steuerung kann eine Warnleuchte (z.B. Rotampel),

eine Blinkleuchte mit integriertem Blinkgeber oder eine
Rundumleuchte angeschlossen werden.

Die Warnleuchte (230 V AC/max. 40 W) an den Klemmen LAMP
(nicht potentialfrei, 230 V AC) anschlief3en.

Hinweis

Im Menii PrE kann die Vorwarnzeit der Warnlampe eingestellt
werden. Dadurch wird die Warnlampe nicht nur wahrend

der Torbewegung, sondern auch fiir ca. 3 Sek. vor jeder
Torbewegung angesteuert.
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Bild 13 - Anschluss Warnleuchte

5.4 Anschluss Optionsrelais

Am Optionsrelais der Steuerung kann eine externe Meldeleuchte
angeschlossen werden. Die externe Meldeleuchte an den
Klemmen SCA (potentialfreier Relaisausgang) anschlie3en,

max. 24 V AC/DC, max. 3 W.

Folgende Funktionen sind im Meni ALUH einstellbar:

0 | Statusanzeige

e blinkt wahrend der Auffahrt langsam

e blinkt wahrend der Zufahrt schnell

e leuchtet in Auf- bzw. Zwischenposition
e ausgeschaltet in Endlage Zu

1 | Lichtfunktion
e Relais wird bei jedem Befehl fiir die im Menii EL5 eingestellte
Zeit eingeschaltet

2 | Anzeige Endlage ZU
e Relais ist nur in Endlage ZU ausgeschaltet

Hinweis

Wenn eine Meldeleuchte mit 230 V AC geschaltet werden soll,
muss ein externes Relais 24 V DC (z.B. PR1) angeschlossen
und verwendet werden. Siehe auch Beispiele in Bild 15.

14| =="| ! 230vAC, max 40w
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Bild 12 - Netzanschluss Antrieb

Bild 14 - Anschluss Optionsrelais
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Bild 15 - Anschlussbeispiel Optionsrelais
5.5 Befehlseingange

Die Steuerung hat vier Befehlseingange, mit unterschiedlichen
Funktionen.
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5.5.2 Eingang CLOSE (Zu-Befehl)

An der Steuerung kann ein Zu-Taster mit einem potenzialfreien

SchlielRerkontakt angeschlossen werden.

» Ein Befehl am Eingang CLOSE schlief3t das Tor.

» Ein Befehl am Eingang CLOSE wahrend der Auffahrt stoppt
und schlief3t das Tor wieder.

» Den potenzialfreien SchlieRerkontakt an den Klemmen
CLOSE und COM anschlief3en.

Hinweis

Mehrere ZU-Taster parallel anschlielen.

Ein SchlieRen ist nur moglich, wenn keine Sicherheits-
einrichtung angesprochen hat.

5.5.3 Eingang P.P. (Impuls-Befehl)

An der Steuerung kann ein Impuls-Taster mit einem

potenzialfreien SchlieRBerkontakt angeschlossen werden.

» Ein Befehl am Eingang P.P. 6ffnet / stoppt / schlielt das Tor,
Menii PP = OFF.

« Ein Befehl am Eingang P.P. 6ffnet / schlie3t das Tor,
Menii PP = OFF.

» Den potenzialfreien SchlieRerkontakt an den Klemmen P.P.
und COM anschlief3en.

Hinweis
Mehrere IMPULS-Taster parallel anschlieRen.

5.5.4 Eingang PED (Teil-Offnungs-Befehl)

An der Steuerung kann ein Teil-Offnungs-Taster mit einem

potenzialfreien SchlieRerkontakt angeschlossen werden.

» Ein Befehl am Eingang PED 6ffnet / stoppt / schlielt das Tor
fur den im Menii tPEd eingestellten Weg.

» Den potenzialfreien SchlieRerkontakt an den Klemmen PED
und COM anschlief3en.

Hinweis

Mehrere TEIL-OFFNUNGS-Taster parallel anschlieRen.
Befehle am Eingang PED werden nur innerhalb des Bereiches
der Endlage ZU und der Endlage Teil-Offnung ausgewertet,
aullerhalb werden die Befehle ignoriert.

5.6 Stopp-Eingang

An der Steuerung kann ein Stopp-Taster mit einem

potenzialfreien Offnerkontakt angeschlossen werden.

» Bei Betatigung wird eine Torbewegung sofort gestoppt.

» Den potenzialfreien Offnerkontakt an den Klemmen STOP und
COM anschliel3en.

Bild 16 - Anschluss Taster

5.5.1 Eingang OPEN (Auf-Befehl)

An der Steuerung kann ein Auf-Taster mit einem potenzialfreien

SchlieRerkontakt angeschlossen werden.

» Ein Befehl am Eingang OPEN 6ffnet das Tor.

« Ein Befehl am Eingang OPEN wahrend der Zufahrt stoppt und
offnet das Tor wieder.

» Ein Dauerbefehl am Eingang OPEN 6ffnet das Tor bzw. halt
das Tor fiUr die Zeit des Dauerbefehls gedffnet.

» Den potenzialfreien SchlieRerkontakt an den Klemmen OPEN
und COM anschlief3en.

Hinweis

Mehrere AUF-Taster parallel anschlieRen.

Den Schaltuhrkontakt fiir Dauer-Auf an diesem Eingang
anschlieRen. Die Dauer-Auf-Funktion ist nur in Verbindung mit
eingestelltem automatischen Zulauf, Menl EcR = ON mdglich.
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Bild 17 - Stopp-Eingang

Hinweis

Wird bei aktiviertem Autozulauf wahrend der Torbewegung bzw.
bei gedffnetem Tor die Stopp-Taste betatigt, erfolgt auch nach
Ablauf der Offenhaltezeit keine SchlieRbewegung.

Es muss ein erneuter Befehl gegeben werden.




5.7 Lichtschrankenanschluss

Die Steuerung hat zwei Sicherheitseingange fiir Lichtschranken.
Zur Versorgung der Lichtschranken hat die Steuerung einen
Spannungsausgang 24 V DC / max. 500 mA und zusatzlich
einen Testausgang, welcher die Funktion der angeschlossenen
Lichtschranke testet.

5.7.1 Lichtschranke 1 (PHOT O)

Die Lichtschranke kann im Menii Phao { in Zu-Richtung oder in
Auf- und Zu-Richtung aktiviert werden.

Folgende Funktionen sind im Menii Pho | einstellbar:

ON | aktiv beim SchlieRen
e Tor stoppt und 6ffnet sofort

OFF | aktiv beim Offnen und SchlieRen
e stoppt und 6ffnet jeweils nach Freigabe der Lichtschranke

DEUTSCH

Hinweis
Werden mehrere Lichtschrankenpaare installiert, sind deren
Offnerkontakte in Reihe zu schalten.

Wird eine Reflektionslichtschranke verwendet, ist die
Spannungsversorgung an den Klemmen + und PHOTO TEST
der Steuerung anzuschlieRen, damit die Testung aktiviert
werden kann.

5.7.2 Lichtschranke 2 (PHOT C)

Die Lichtschranke kann im Menii Phad in Zu-Richtung oder in
Auf- und Zu-Richtung aktiviert werden.

Folgende Funktionen sind im Meni Phod einstellbar:

ON | aktiv beim SchlieRen
e Tor stoppt und 6ffnet sofort

» Die Spannungsversorgung der Sender an den Klemmen
+ und PHOTO TEST der Steuerung anschlief3en. Zusatzlich
eine Drahtbriicke zwischen der Klemme - und der Klemme
PHOTO TEST einlegen.

» Die Spannungsversorgung der Empfanger an den Klemmen +
und - der Steuerung anschlief3en.

» Den potenzialfreien Offnerkontakt des Empfangers RX1 an
den Klemmen PHOT O und COM der Steuerung anschlief3en.

» Die Testung im Men( £ 5E { aktivieren.

OFF | aktiv beim Offnen und SchlieRen
e stoppt und &ffnet jeweils nach Freigabe der Lichtschranke

+
- 24VDC0.5A

F
F

SCA

PHOTO TEST

Y oY

HEHHHHHHBEH|HHEH

r———-

COM
» OPEN

M

——~—~—¢ CLOSE
9 PP
\—‘
9
11— W

» PED

» STOP
PHOT O
PHOT C

- — e ———— == ——

|+ L5k fion )P

I ]

Rx1 (K 1

EWLS AP4 / EWLS AP6

» Die Spannungsversorgung der Sender an den Klemmen + und
PHOTO TEST der Steuerung anschlief3en. Zusatzlich eine
Drahtbriicke zwischen der Klemme - und der Klemme
PHOTO TEST einlegen.

» Die Spannungsversorgung der Empfanger an den Klemmen
+ und - der Steuerung anschliefl3en.

» Den potenzialfreien Offnerkontakt des Empfangers RX2 an
den Klemmen PHOT C und COM der Steuerung anschlie3en.

» Die Testung im Menii £ 52 aktivieren.

Bild 18 - Anschluss Lichtschranke 1
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Bild 19 - Anschluss Lichtschranke 2
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Hinweis
Werden mehrere Lichtschrankenpaare installiert, sind deren
Offnerkontakte in Reihe zu schalten.

Wird eine Reflektionslichtschranke verwendet, ist die
Spannungsversorgung an den Klemmen + und PHOTO TEST
der Steuerung anzuschlieen, damit die Testung aktiviert
werden kann.

5.8 SchlieBkantensicherung

Fir den Anschluss von Sicherheitskontaktleisten steht ein
Eingang zur Verfligung.

Der Eingang ist in Auf- und Zu-Richtung aktiv. Wird die Schliel3-
kantensicherung beim Offnen betatigt, stoppt der Antrieb und
l&uft fir den im Meni 5P in eingestellten Weg in Zu-Richtung.
Wird die SchlieRkantensicherung beim SchlieRen betatigt, stoppt
der Antrieb und 13uft fiir den im Menl 5P in eingestellten Weg in
Auf-Richtung.

Der nachste Startbefehl bzw. nach Ablauf der Offenhaltezeit (bei
aktiviertem Autozulauf) schlieRt das Tor.

Hinweis

Die Funktion der Auswertung kann mittels Jumper JP1

angewahlt werden.

Folgende Einstellungen sind moglich:

» Auswertung flr 8k2 Sicherheitskontaktleiste (JP1 gesteckt)

+ Auswertung fiir externe Auswertegeréte mit Offnerkontakt
(JP1 nicht gesteckt)

» Die 8k2-Schliefkantensicherung bzw. den potenzialfreien
Offnerkontakt des Auswertegerates fiir die Sicherheitsleiste an
den Klemmen BAR der Steuerung anschliel3en.

» Die Spannungsversorgung eines externen Auswertegerates
mit einem 24 V DC-Anschluss an den Klemmen + und - der
Steuerung anschlief3en.

» Die Spannungsversorgung eines externen Auswertegerates
miteinem 230 V AC-Anschluss am Netzanschluss der
Steuerung anschlief3en.
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Bild 20 - Anschluss SchlieRkantensicherung

Hinweis

An der Auswertung der Steuerung kann nur eine Endleiste
mit 8k2-Widerstand angeschlossen werden, alle zusatzlichen
SchlieRkantensicherungen missen Durchgangsleisten sein.

Wird ein externes Auswertegerate mit potenzialfreien
Offnerkontakten verwendet, miissen beide Offnerkontakte in
Reihe an der Steuerung angeschlossen werden.

Hinweis
SchlieRkantensicherungen und entsprechende Auswertegerate
muissen DIN EN 12978 erfillen.

5.9 Externer Funkempfinger

An der Steuerung kann ein Empfanger mit potenzialfreien

SchlieRerkontakten angeschlossen werden. Siehe hierzu auch

Kapitel ,,5.5 Befehlseingédnge* auf Seite 14.

Im Beispiel wird der Anschluss eines Empfamngers BDE324-2

fur Impuls- und Teil-Offnungs-Funktion gezeigt.

» Die Spannungsversorgung 24 V DC des externen Empfangers
BDE324-2 an den Klemmen + und - anschlieRen.

» Den potenzialfreien SchlieRerkontakt an den Klemmen P.P.
und COM anschlief3en.

» Den potenzialfreien SchlieRerkontakt an den Klemmen PED
und COM anschlief3en.
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Bild 21 - Anschluss externer Funk-Empfanger
Hinweis

Netzspannung vor Anschluss des Funkempfangers abschalten!
Zur Programmierung des Funksets, die Anleitung des
Empfangers und der Handsender lesen.



6 AUFBAU DER STEUERUNG

6.1 Anzeigen

6.1.1 Statusanzeige auf dem Display

Nach dem Einschalten der Netzspannung wird fur ca. 3 Sek. die
Softwareversion angezeigt. Im Anschluss wird der Status der
Eingange angezeigt:

Endschalter Zu Teil-Offnungs-Eingang
(SWC) (PED)
Impulseingang .
(PP) Auf-Eingang (OPEN)
Endschalter Auf .
(SWO) ™ Zu-Eingang (CLOSE)

NS

Lichtschranke 1 Sicherheitskontakleiste

(PHOTO) ™ ~ (BAR)
Lichtschranke 2 .
(PHOT C) Stopp-Eingang (STOP)

DEUTSCH

6.2 Funktionstasten im Normalmodus

» Die Taste - entspricht dem Befehlskontakt P.P.
(Impulsfunktion).

6.3 Tasten im Programmiermodus & Meniiaufbau

Um in den Programmiermodus zu gelangen bzw. in diesem zu
navigieren, stehen die Tasten +, - und PG zur Verfiigung.

Bild 22 - Stausanzeigen Display

Das Display zeigt den Status aller angeschlossenen Befehls- und
Sicherheitseingadnge sowie der Endschalter an.

» Befehls-Kontakt geschlossen: entsprechender Balken
leuchtet

 Sicherheits-Kontakt gedffnet:  entsprechender Balken

leuchtet

» Endschalter betatigt: entsprechender Balken

leuchtet
6.1.2 LED-Anzeige
* Netzspannung vorhanden: LD1 leuchtet

» Steuerspannung vorhanden: LD2 leuchtet
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Bild 22 - Programmiertasten

6.4 Programmiermodus & Mentiaufbau
Die Steuerung besitzt 8 Ebenen:

1 | PAr Parameter
In dieser Ebene werden nummerische Werte
eingestellt, wie z.B. Laufgeschwindigkeit,

Softlauflange, Offenhaltezeit usw.

Logiken

In dieser Ebene werden Funktionen eingestellt,
wie z.B. automatischer Zulauf, Vorwarnung,
Lichtschranke usw.

Zyklenzahler
In dieser Ebene kann der Zyklenzahler angezeigt
werden.
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Wartungszahler
In dieser Ebene wird der Wartungszahler aktiviert
bzw. deaktiviert.

5 | rES Laden der Werksvorgaben (Steuerungsreset)
In dieser Ebene kdnnen alle Mentipunkte auf die

Standardwerte zuriickgesetzt werden.

Lernmodus, Lernen von Fahrweg und Stromwerte

"
6 | Aito In dieser Ebene wird der Lernbetrieb aktiviert.

PIN (Verrieglung des Steuerungsmenis)
In dieser Ebene kann der MenU-Zugang mittels
eines PIN geschutzt werden.

7 |codE

Auswahl Antriebstyp
In dieser Ebene wird der vorhandene Motortyp
eingestellt.
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Vorgehensweise Menii 6ffnen, navigieren und Anderungen

speichern:

» Die Taste PG 1x driicken um in den Programmiermodus zu
gelangen, PAr (Ebene 1) wird angezeigt.

» Durch kurzes Betatigen der Taste - kann im Ebenen-Meni
schrittweise nach unten (Lol, n/tAn, NAc {..) und durch
kurzes Betatigen der Taste + schrittweise nach oben (ot
codE, Atko ...) geblattert werden.

» Nach Auswahl der gewlinschten Ebene, die Taste PG zum
Offnen des Meniipunktes 1x kurz driicken.

Das erste Menii dieser Ebene wird angezeigt, z.B. kch.

» Durch kurzes Betatigen der Taste - kann im Menu schrittweise
nach unten (z.B. EcR, EPEd, £57o ...) und durch kurzes
Betéatigen der Taste + kann im Men schrittweise nach oben
(z.B. RUH, 5P in, Ebr ...) geblattert werden.

» Nach Auswahl des gewlinschten Menus, die Taste PG zum
Offnen des Meniipunktes 1x kurz driicken.

Das eingestellte Wert wird angezeigt, z.B. HE.

» Durch kurzes Betatigen der Taste - kann der Wert schrittweise
nach unten (z.B. 39, 38, 37 ...) und durch kurzes Betéatigen
der Taste + kann im Men( schrittweise nach oben (z.B. 4 {,
42,43 ..) verdndert werden.

» Um die Anderung zu Speichern, die Taste PG kurz driicken.
Pri wird zur Bestatigung angezeigt und anschlieend
erscheint das zuvor gewéahlte Menii, z.B. EcR.

» Um die Anderung zu verwerfen, die Taste - und Taste +
gemeinsam dricken. Die Anzeige springt wieder auf das zuvor
gewahlte Menii zurlick, z.B. EchA.

Um den Programmiermodus zu verlassen,

» die Taste - und Taste + gemeinsam driicken, das Ebenen-
Men( wird angzeigt, z.B. PRr.

» die Taste - und Taste + erneut gemeinsam driicken, der
Programmiermodus wird verlassen.

Hinweis

Wurden Anderungen im Menii PRr (Ebene 1) gemacht, blinkt

nach verlassen des Programmiermodus Pr . Es muss eine

Zufahrt durchgefiihrt werden, danach erlischt die Anzeige und

der Status der Eingange wird angezeigt.

Die Steuerung schaltet in den Normalmodus zuriick und die
Statusanzeige der Eingdnge wird angezeigt.

Hinweis
Wird langer als 30 Sek. keine Aktion durchgefiihrt, wird der
Programmiermodus ebenfalls verlassen.

6.5 Laden der Standardwerte (Ebene 5, r£5)

Zum Laden der Standardwerte (Werksreset) wie folgt vorgehen:
» Die Taste PG 1x drliicken um in den Programmiermodus zu
gelangen, PRr (Ebene 1) wird angezeigt.
» Die Taste - 4x druicken.
Im Display leuchtet die Anzeige rE5.
» Die Taste PG 1x driicken.
Im Display blinkt die Anzeige rE5.
» Die Taste PG 1x driicken.
Im Display leuchtet zunachst die Anzeige Prii zur
Bestatigung und anschlieRend das Ebenen-Men( PRr.
» Die Taste - und Taste + gemeinsam driicken, der
Programmiermodus wird verlassen.
Die Standardwerte sind wieder eingestellt. Die Steuerung
schaltet in den Normalmodus zuriick und die Statusanzeige
der Eingdange wird angezeigt.

Hinweis
Standardwerte finden Sie in der Tabelle ,,Funktionsiibersicht
Menii“ auf Seite 17.
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6.6 Lernbetrieb (Ebene 6, Alita)

In dieser Ebene wird der Lernbetrieb des Fahrwegs und der
Stromwerte aktiviert.

A\ WARNUNG!

Herausfallen des Tores

Das Uberfahren der Endschalter kann zum Herausfallen des

Tores flhren.

» Den Lernvorgang erst starten, nachdem sichergestellt ist,
dass die Endschalter korrekt eingestellt sind und erkannt
werden!

Hinweis

Vor dem Lernbetrieb in Ebene 2 Lol im Meni
Richtungslogik Gberprifen, ggf. andern.

» Tor 6ffnet nach rechts: Menti /1 inu = oF F
« Tor 6ffnet nach links: Menl 1 inu = on

mn

inu die

Das Tor vor dem Lernbetrieb ca. 1 m &ffnen!

Zum Aktivieren der Selbstlernfunktion wie folgt vorgehen:

» Die Taste PG 1x driicken um in den Programmiermodus zu
gelangen, PRr (Ebene 1) wird angezeigt.

» Die Taste - 5x driicken.

Im Display leuchtet die Anzeige AUt o.
» Die Taste PG 1x drlcken.
Im Display blinkt die Anzeige ALt o.

» Die Taste PG 1x drlcken.

Im Display leuchtet die Anzeige Pr zur Bestatigung.

» Der Lernvorgang startet - der Motor fahrt zuerst mit
minimierter Geschwindigkeit in Auf-Richtung bis der Tor-
Auf-Endschalter erreicht wird. Die Anzeige oPEn und
anschlieRend ALt o wird angezeigt.

» Der Flugel schlief3t mit minimierter Geschwindigkeit bis zum
Erreichen des Tor-Zu- Endschalters. Die Anzeige cLo5 und
anschlieend AUt o wird angezeigt.

» Der Flugel 6ffnet mit Normalgeschwindigkeit bis zur
Endstellung Tor-Auf. Die Anzeige oPEn und anschlielend
AUt o wird angezeigt.

» Der Flugel schlief3t mit Normalgeschwindigkeit bis zur
Endstellung Tor-Zu. Die Anzeige cLa5 und anschlietend
ALk o wird angezeigt.

» Nach erfolgreichem Lernbetrieb, wird im Display oH angezeigt,

» Die Taste - und Taste + gemeinsam drlicken, das Ebenen-
Menii ALk o wird angzeigt.

» Die Taste - und Taste + erneut gemeinsam drticken, der
Programmiermodus wird verlassen.

Die Steuerung schaltet in den Normalmodus zuriick und die
Statusanzeige der Eingédnge wird angezeigt.

6.7 Zyklenzahler (Ebene 3, niifn)

Die Steuerung besitzt einen integrierten Zahler, der die

ausgefuhrten Zyklen abspeichert. Um die Zyklen (im Beispiel

123456 Zyklen) auzulesen, wie folgt vorgehen:

» Die Taste PG 1x drliicken um in den Programmiermodus zu
gelangen, PRr (Ebene 1) wird angezeigt.

» Die Taste - 2x driicken.
Im Display leuchtet die Anzeige niTAn.

» Die Taste PG 1x drlcken.

» Die ersten vier Stellen des der getéatigten Zyklen werden
angezeigt. Im Display wird 80 {2 angzeigt.

» Die Taste PG 1x drlcken.

» Die letzten vier Stellen des der getatigten Zyklen werden
angezeigt. Im Display wird 3455 angzeigt.
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» Mit der Taste PG kdnnen die ersten und die letzten vier Stellen 7 STEUERUNG KONFIGURIEREN

wechselseitig angezeigt werden.

» Die Taste - und Taste + gemeinsam driicken, das Ebenen- 7.1 Das Konfigurationsmenii
Meni PR- wird angzeigt. Auf den folgenden Seiten werden die einzelnen Optionen des
» Die Taste - und Taste + erneut gemeinsam driicken, der Konfigurationsmenus erklart. Nachdem der Antrieb eingelernt
Programmiermodus wird verlassen. yyorden ist, kbnnen Sie nun die fir die Toranlage notwendigen
» Die Steuerung schaltet in den Normalmodus zuriick und Anderungen vornehmen und speichern.
die Statusanzeige der Eingdnge wird angezeigt.
Hinweis
Hinweis Gewiinschte Anderungen schrittweise vornehmen und
Der Zyklenzahler kann nicht zuriickgesetzt werden. anschlieRend auf Richtigkeit priifen. Somit werden Fehler
sofort erkannt und man kann diese umgehend beheben, ohne
6.8 Wartungszihler (Ebene 4, NAc {) lange die Ursache suchen zu mussen.
Die Steuerung besitzt einen Wartungszahler, welcher aktiviert Hi .
inweis

und zwischen 100 Zyklen (Wert 001) und 10000 Zyklen
(Wert 100) eingstellt werden kann. Um die Wartungszahler zu ,
wie folgt vorgehen:
» Die Taste PG 1x drliicken um in den Programmiermodus zu
gelangen, PRr (Ebene 1) wird angezeigt.
» Die Taste - 3x druicken.
Im Display leuchtet die Anzeige MAc |.

Wurden Anderungen im Menii PRr (Ebene 1) gemacht, blinkt
nach verlassen des Programmiermodus Pri. Es muss eine
Zufahrt durchgefiihrt werden, danach erlischt die Anzeige und
der Status der Eingange wird angezeigt.

Legende der in der folgenden Ubersicht verwendeten
Symbole

» Die Taste PG 1x drlicken.
» Der derzeit eingestellte Wert oF F bis {00 wird im Display Symbol Bedeutung

angzeigt. PG-Taste der Steuerung driicken
» Mit der Taste - und Taste + kann der Wert geadndert werden.
» Um die Anderung zu Speichern, die Taste PG kurz driicken.

Pri wird zur Bestatigung angezeigt und anschlieRend

erscheint das zuvor gewahlte Ebenen-Menu /iAc i.
» Die Taste - und Taste + gemeinsam dricken, der

Programmiermodus wird verlassen.

Die Steuerung schaltet in den Normalmodus zuriick und die

+ oder - Taste der Steuerung driicken

+ und - Taste der Steuerung gemeinsam

Statusanzeige der Eingdnge wird angezeigt.
driicken

Rk

+
1

Hinweis

Wenn die eingestellte Zyklenzahl tiberschritten wird, signalisiert Anzeige leuchtet
die Warnlampe die notwendige Wartung der Toranlage.
Dabei wird bei jedem Erreichen der Endlage die Warnlampe

zusatzlich fur 10 Sek. eingeschaltet. Anzeige blinkt

I~~~
I~
==
IN—1
N—"

Hinweis
Wartungs- und Reparaturarbeiten durfen nur durch einen

Sachkundigen ausgefihrt werden.

Die Anzeige einer notwendigen Wartung (Signalisierung
durch die Warnlampe) wird erst durch Eingabe eines neuen
Wartungsintervalls bzw. durch Léschen beendet. Wird der
Zahler auf oF F gestellt, ist der Wartungszéhler deaktiviert.
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7.2 Parameter-Menii

7.2.1 Automatisches SchliefRen

In diesem MenU kann die gewtinschte Offenhaltezeit

eingestellt werden. Nach Ablauf der eingestellten Zeit

schlief3t das Tor automatisch. Das Tor kann auch vor
Ablauf der Offenhaltezeit durch einen erneuten Zu-

Befehl geschlossen werden.

» Der automatische Zulauf ist nur aktiv, wenn im
Logik-Menii (Ebene 2) der Menii-Punkt Ecf auf on
eingstellt ist.

Hinweis

Wird ein Stopp-Befehl gegeben, schaltet die

Steuerung auf Halb-Automatik um. Dadurch wird die

automatische Schliel3funktion deaktiviert. Erst nach

erneutem Befehl wird der Automatik-Betrieb wieder
aktiviert.

Pri

|tPEcHg»| eg Hgﬂ Pri
+O - +|:C‘)t_| Iél-
[ 5 Fos[ PrE

-

7.2.2 Teil-Auf-Position des Tores
(FuBgangerzugang)

In diesem Menu kann der Wert der Teil-Auf-Position

eingestellt werden.

Wird der Befehl PED (Teil-Offnung) aktiviert, 6ffnet der

Motor bis zur Teil-Auf-Position.

Einstellbereich: 5 - 100% der Komplettéffnung.

'+\_
NN
g5

Pri

Pri

Pri

7.2.3 Soft-Stop in Auf-Richtung

In diesem MenU kann die Lange fir die Soft-Stop-
Phase in Auf-Richtung eingestellt werden.

Mit dieser Funktion wird der Motor vor Erreichen der
Endlage Auf fur die eingestellte Lange mit minimierter
Geschwindigkeit bewegt.

Die Lange ist zwischen 10 - 100 % des
Gesamtfahrweges einstellbar.

Pri

Pri

Pri

7.2.4 Soft-Stop in Zu-Richtung

In diesem MenU kann die Lange fir die Soft-Stop-
Phase in Zu-Richtung eingestellt werden.

Mit dieser Funktion wird der Motor vor Erreichen der
Endlage Zu fiir die eingestellte Lange mit minimierter
Geschwindigkeit bewegt.

Die Lange ist zwischen 10 - 100 % des
Gesamtfahrweges einstellbar.

Pri

Pri

- T T 7T T T

7.2.5 Laufgeschwindigkeit in Auf-Richtung

In diesem Menu kann die Laufgeschwindigkeit in Auf-
Richtung eingestellt werden.

Hinweis

Die flr das Torgewicht zulassigen Werte
mussen eingehalten werden. Siehe

Tabelle 1 ,,Informationen zu den
Einstellungen der Geschwindigkeiten und
Geschwindigkeitsrampen“ auf Seite 32.
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Pri

O
<0 =

Pri

E,_,—@-P_t
3|

Pri

7.2.6 Laufgeschwindigkeit in Zu-Richtung
In diesem Menu kann die Laufgeschwindigkeit in Zu-
Richtung eingestellt werden.

Hinweis

Die flir das Torgewicht zulassigen Werte
miissen eingehalten werden. Siehe

Tabelle 1 ,,Informationen zu den
Einstellungen der Geschwindigkeiten und
Geschwindigkeitsrampen“ auf Seite 32.

Pri

Pri

O, O

EJ@_W@CJ

I T N ]
- T4 T T

-

U N N T

Pri

7.2.7 Soft-Laufgeschwindigkeit in Auf-
Richtung

In diesem Menu kann die Soft-Laufgeschwindigkeit in

Auf-Richtung eingestellt werden.

Hierbei entspricht der angezeigte Wert der

Torlaufgeschwindigkeit in cm/s.

Hinweis

Die flir das Torgewicht zulassigen Werte
miissen eingehalten werden. Siehe

Tabelle 1 ,,Informationen zu den
Einstellungen der Geschwindigkeiten und
Geschwindigkeitsrampen“ auf Seite 32.

o

ri

o

-

7.2.8 Soft-Laufgeschwindigkeit in Zu-
Richtung

In diesem MenU kann die Soft-Laufgeschwindigkeit in

Zu-Richtung eingestellt werden.

Hierbei entspricht der angezeigte Wert der

Torlaufgeschwindigkeit in cm/s.

Hinweis

Die flir das Torgewicht zulassigen Werte
miissen eingehalten werden. Siehe

Tabelle 1 ,,Informationen zu den
Einstellungen der Geschwindigkeiten und
Geschwindigkeitsrampen“ auf Seite 32.

o

ri

7.2.9 Drehmoment in Auf-Richtung
In diesem MenU kann das Drehmoment des Antriebes
fur die Auf-Richtung eingestellt werden.

» Je héher der Wert eingestellt wird, umso
unempfindlicher reagiert die Steuerung auf ein
Hindernis.

Pri

J EN R N | I S I

7.2.10 Drehmoment in Zu-Richtung
In diesem Menl kann das Drehmoment des Antriebes
fur die Zu-Richtung eingestellt werden.

» Je héher der Wert eingestellt wird, umso
unempfindlicher reagiert die Steuerung auf ein
Hindernis.
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Pri

Pri

O o O

<O~ leo ¢

c

I ]

Pri

7.2.11 Hindernissensor bei
Normalgeschwindigkeit

In diesem Menl kann die Empfindlichkeit des

Hindernissensors (Geschwindigkeitsiiberwachung) bei

Normalgeschwindigkeit eingestellt werden.

» Wird der Wert ,0“ eingestellt, ist der
Hindernissensor deaktiviert.

» Je héher der Wert eingestellt wird, umso
empfindlicher reagiert die Steuerung auf ein
Hindernis.

Pri

Pri

-0 O
<0 ~leg-{

C3

I ]

Pri

7.2.12 Hindernissensor bei
Softlaufgeschwindigkeit

In diesem Menl kann die Empfindlichkeit des

Hindernissensors (Geschwindigkeitsiiberwachung) bei

Softlaufgeschwindigkeit eingestellt werden.

« Wird der Wert ,0“ eingestellt, ist der
Hindernissensor deaktiviert.

» Je héher der Wert eingestellt wird, umso
empfindlicher reagiert die Steuerung auf ein
Hindernis.

o>

£3

Pri

(XN}

Pri

IS I N I B A

—O» O

<« <0
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Pri

7.2.13 Bremsfunktion in Auf-Richtung

In diesem Men( wird eingestellt, wie sich der
Schiebetorantrieb bei Erreichen der Endlage Auf
verhalt. Der Antrieb kann nach einer Abschaltung,
bedingt durch die Tragheit der Masse, einige
Zentimeter nachlaufen.

1-10 Der eingestellte Wert entspricht xx cm
Nachlaufweg.

Hinweis

Die Bremsleistung muss entsprechend der
vorhandenen Toranlage eingestellt werden. Eine zu
hoch eingestellte Bremsleistung beansprucht die
Antriebsmechanik unnétig.

Siehe auch ,,Informationen zu den
Einstellungen der Geschwindigkeiten und
Geschwindigkeitsrampen‘ auf Seite 32.

7.2.14 Bremsfunktion in Zu-Richtung

In diesem Men( wird eingestellt, wie sich der
Schiebetorantrieb bei Erreichen der Endlage Zu
verhalt. Der Antrieb kann nach einer Abschaltung,
bedingt durch die Tragheit der Masse, einige
Zentimeter nachlaufen.

1-10 Der eingestellte Wert entspricht xx cm
Nachlaufweg.

Hinweis

Die Bremsleistung muss entsprechend der
vorhandenen Toranlage eingestellt werden. Eine zu
hoch eingestellte Bremsleistung beansprucht die
Antriebsmechanik unnétig.

Siehe auch ,,Informationen zu den
Einstellungen der Geschwindigkeiten und
Geschwindigkeitsrampen‘ auf Seite 32.
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7.2.15 Lichtzeit

In diesem Meni kann die Lichtzeit des Optionsrelais
eingestellt werden. Diese Funktion ist aktiv, wenn im
Menii ALH der Wert { eingestellt ist.

Das Relais wird nach einem Befehl fiir die eingestellte
Zeit angesteuert.

o>

©)
O | «+—Ovle—O—

Pri
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7.2.16 Anfahrrampe

In diesem MenU kann die Lange fiir die Anfahrrampe
in Aufrichtung eingestellt werden, um den Motor nicht
UbermaRig zu belasten.

Je hoher der Wert eingestellt ist, desto langer ist die
Dauer Start-Rampe.

Siehe auch ,,Informationen zu den
Einstellungen der Geschwindigkeiten und
Geschwindigkeitsrampen“ auf Seite 32.

—O— | «—{0

Pri
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7.2.17 Stopprampe

In diesem MenU kann die Lange fiir die Stopprampe
ieingestellt werden, um den Motor nicht GibermaRig zu
belasten.

Je hoher der Wert eingestellt ist, desto langer ist die
Dauer Stopp-Rampe.

Siehe auch ,,Informationen zu den
Einstellungen der Geschwindigkeiten und
Geschwindigkeitsrampen“ auf Seite 32.
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7.2.18 Bremsfunktion bei einer
Sicherheitsabschaltung

In diesem MenU wird eingestellt, wie sich der

Schiebetorantrieb bei einer Sicherheitsabschaltung der

Eingdnge PHOT O / PHOT C / BAR / STOP verhalt.

Der Wert wird in Zehntelsekunden eingestellt.

Hinweis

Die Bremsleistung muss entsprechend der
vorhandenen Toranlage eingestellt werden. Eine zu
hoch eingestellte Bremsleistung beansprucht die
Antriebsmechanik unnétig.

Empfohlene Einstellungen siehe Tabelle 1
»Informationen zu den Einstellungen der
Geschwindigkeiten und Geschwindigkeitsrampen*
auf Seite 32.
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Pri
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Pri
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7.2.19 Hindernisfreigabe bei Betiatigung der
Sicherheitskontaktleiste
In diesem MenU wird Reversierstrecke nach Betatigen
der Kontaktleiste eingestellt. Wird wahrend des
Reversiervorgangs in Auf- oder Zu-Richtung eine der
Reversierrichtung entsprechende Lichtschranke aktiv,
wird die eingestellte Reversierstrecke ignoriert und fur
einen Weg von 10 cm reversiert.

« Wert {entspricht ca. 20 cm Reversierstrecke
« Wert Y entspricht ca. 60 cm Reversierstrecke
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7.2.20 Funktion des Optionsrelais

In diesem Men( kann die Funktion des Optionsrelais
(Ausgang AUX) eingestellt werden. Siehe auch
»~Anschluss einer externen Beleuchtung‘ auf Seite
26.

Folgende Funktionen sind im Menii ALUH einstellbar:

I  Statusanzeige
e blinkt wahrend der Auffahrt langsam
e blinkt wahrend der Zufahrt schnell
e leuchtet in Auf- bzw. Zwischenposition
ausgeschaltet in Endlage Zu

{  Lichtfunktion
e Relais wird bei jedem Befehl fiir die im Menii £L5
eingestellte Zeit eingeschaltet

2 Anzeige Endlage ZU
e Relais ist nur in Endlage ZU ausgeschaltet

Hinweis

Wurden Anderungen im Menii PRr (Ebene 1) gemacht, blinkt nach Verlassen des Programmiermodus Pr L. Es muss eine Zufahrt
durchgefiihrt werden, danach erlischt die Anzeige und der Status der Eingange wird angezeigt.

7.3 Logik-Menii

il

-

7.3.1 Automatisches SchlieRen

In diesem Menu kann der automatische Zulauf aktiviert

werden. Nach Ablauf der eingestellten Zeit schlief3t

das Tor automatisch. Das Tor kann auch vor Ablauf

der Offenhaltezeit durch einen erneuten Zu-Befehl

geschlossen werden.

» Die Offenhaltezeitwird im Parameter-Ment

(Ebene 1) im Menii-Punkt £cA auf eingstellt.

Hinweis

Wird ein Stopp-Befehl gegeben, schaltet die
Steuerung auf Halb-Automatik um. Dadurch wird die
automatische SchlieRfunktion deaktiviert. Erst nach
erneutem Befehl wird der Automatik-Betrieb wieder
aktiviert.

7.3.2 Impuls-Befehl wahrend dem Offnen des
Tores

In diesem Menu wird die Funktion eingestellt, wie sich

die Steuerung wahrend der Offnungsphase bei einem

Impuls-Befehls verhalt.

on  Impuls-Befehle werden ignoriert und die
Auffahrt fortgesetzt.

oFF Wahrend der Auffahrt bewirkt ein Impuls-
Befehl einen Stopp.

7.3.3 Impuls-Befehl wahrend der
Offenhaltezeit

In diesem MenU wird die Funktion eingestellt, wie sich

die Steuerung wahrend der Offenhaltezeit bei einem

Impuls-Befehls verhalt.

on  Impuls-Befehle werden ignoriert und die
Offenhaltezeit fortgesetzt.

oFfF Ein Impuls-Befehl bricht die Offenhaltezeit ab
und das Tor schlief3t.
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7.3.4 SchnellschlieBen nach Durchfahrt

Diese Funktion bietet die Moglichkeit die Offenhaltezeit
abzubrechen und den Schlieffvorgang vorzeitig
einzuleiten. Nach Durchfahrt der Lichtschranke

wird das Tor nach ca. 3 Sek. geschlossen. Wird die
Lichtschranke wahrend der Auffahrt unterbrochen, wird
das Tor, bei Erreichen der Endlage Auf, nach

ca. 3 Sek. wieder geschlossen.

on  SchnellschlieRen aktiviert
oFF SchnellschlieBen deaktiviert

Hinweis

Diese Funktion ist nur bei aktiviertem Autozulauf
(Menu Ecf steht auf on) moglich.

Bei Halbautomatik ist diese Funktion nicht aktiv.

7.3.5 Wirkungsweise des Impulseingangs P.P.

In diesem MenU wird die Funktion eingestellt, wie sich
die Steuerung bei einem Impuls-Befehl verhalt.

on Offnen-schliessen- dffnen-usw.

oFF  Offnen-Stop-schliessen-Stop-usw.

o

-

-

O

+

7.3.6 Vorwarnung Warnlampe

In diesem MenU kann die Vorwarnung der Warnlampe
eingestellt werden.

Dadurch wird die Warnlampe nicht nur wahrend der
Torbewegung, sondern auch vor jeder Torbewegung
fur die ca. 3 Sek. angesteuert.

on Vorwarnung aktiviert

oFfF Vorwarnung deaktiviert

+

-

+

7.3.7 Betriebsart der Steuerung
In diesem Menu wird die Funktion eingestellt, wie sich
die Steuerung bei einem Befehl verhalt.

on  Totmann-Betrieb
» Ein Dauerbefehl am Auf-Eingang 6ffnet das
Tor
+ Ein Dauerbefehl am Zu-Eingang schlief3t
das Tor

oFF Automatik-Betrieb (Selbsthaltung)

+

Pri

e

n

Pri
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7.3.8 Warnlampe wéahrend der Offenhaltezeit
Normalerweise wird die Warnlampe nur wahrend

der Torbewegung angesteuert. Wird diese Funktion
aktiviert, leuchtet die Warnlampe auch wenn das Tor
geoffnet ist.

on leuchtet wahrend Offenhaltezeit

oF F  AUS wahrend Offenhaltezeit

Hinweis

Diese Funktion ist nur bei aktiviertem Autozulauf

(Menl EcR steht auf an) méglich.
Bei Halbautomatik ist diese Funktion nicht aktiv.
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7.3.9 Eingang Lichtschranke 1 (PHOT O)
In diesem MenUl kann die Wirkrichtung der

[C‘)t_| @ PG Lichtschranke 1 eingestellt werden.
+ -

+

«—i0—
D
u
a
A
c

on  aktiv beim Schlielen (Tor stoppt und 6ffnet
sofort)

oFF  aktiv beim Offnen und SchlieRen (stoppt
und 6ffnet jeweils nach Freigabe der
Lichtschranke)

+
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A
C

7.3.10 Eingang Lichtschranke 2 (PHOT C)
In diesem MenUl kann die Wirkrichtung der

[C‘)t_| @ PG Lichtschranke 2 eingestellt werden.
+ -

o> | — O[30

+

1
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2
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on  aktiv beim Schliefen (Tor stoppt und 6ffnet
sofort)

oFF  aktiv beim Offnen und SchlieRen (stoppt
und 6ffnet jeweils nach Freigabe der
Lichtschranke)
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7.3.11 Testung der Lichtschranke 1 (PHOT O)

| on |_|§|_>| Pro In diesem Menii kann die Testung der
[C‘)t_| @ PG angeschlossenen Lichtschranke 1 aktiviert werden.
" -

Bei aktivierter Testung wird vor jedem Torzyklus der
Funktionstest durchgefiihrt. Wird eine Fehlfunktion
festgestellt, findet keine Torbewegung statt.

+
O

- on  Testung aktiviert
oFF Testung deaktiviert

Hinweis
Testung der Lichtschranke aktivieren, um die
Sicherheit zu erhohen.

7.3.12 Testung der Lichtschranke 2 (PHOT C)
In diesem MenU kann die Testung der

[C‘)t_| @ PG angeschlossenen Lichtschranke 2 aktiviert werden.
+

Bei aktivierter Testung wird vor jedem Torzyklus der

Funktionstest durchgefiihrt. Wird eine Fehlfunktion
_%"4 ofFF H%"H Pri festgestellt, findet keine Torbewegung statt.
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on  Testung aktiviert

oFF Testung deaktiviert
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Hinweis
Testung der Lichtschranke aktivieren, um die
Sicherheit zu erhéhen.
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7.3.13 Eingang SchlieBkantensicherung
(PHOT O und BAR)

In diesem Meni kann die Funktion der Eingénge

PHOT O und BAR eingestellt werden.

on + Funktion Eingang PHOT O entspricht

SchlieBkantensicherung in Zu-Richtung
» Funktion Eingang BAR entspricht

SchlieBkantensicherung in Auf-Richtung
Am Eingang PHOT O ist der potenzialfreie
Offnerkontakt einer externen Auswertung der
SchlieRkantensicherung Auf angeschlossen.
Der Eingang PHOT O ist in Auf-Richtung aktiv.
Wird die SchlieBkantensicherung beim Offnen
betatigt, stoppt der Antrieb und lauft fir den im
Men( 5P in eingestellten Weg in Zu-Richtung.
Am Eingang BAR ist der potenzialfreie
Offnerkontakt einer externen Auswertung der
SchlieRkantensicherung Zu angeschlossen.
Der Eingang BAR ist in Zu-Richtung aktiv.
Wird die SchlieRkantensicherung beim
SchliefRen betatigt, stoppt der Antrieb und lauft
fur den im Menii 5P in eingestellten Weg in
Auf-Richtung.

oFF + Funktion Eingang PHOT O entspricht
Lichtschranke in Zu- bzw. Auf- und Zu-
Richtung
Am Eingang PHOT O kann eine Lichtschranke
angeschlossen werden, welche in Zu- bzw.
Auf- und Zu-Richtung aktiv ist.

» Funktion Eingang BAR entspricht
SchlieBkantensicherung Auf- und Zu-
Richtung

Am Eingang BAR kann eine
SchlielRkantensicherung angeschlossen
werden, welche in Auf- und Zu-Richtung aktiv
ist. Wird die Schliefkantensicherung beim

Offnen betatigt, stoppt der Antrieb und lauft

fir den im Meni 5P in eingestellten Weg in
Zu-Richtung. Wird die Schlielkantensicherung
beim Schliefen betétigt, stoppt der Antrieb
und lauft fir den im Meni 5P in eingestellten
Weg in Auf-Richtung.
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7.3.14 Offnungsrichtung des Tores
. . | on |_|§|_>| Pro In diesem Menii kann die Offnungsrichtung des Tores
PG eingestellt werden.
"'[C‘)tJ @' Folgende Einstellungen sind moglich:
+ - | M inu —%I—ﬂ ofF |—|%I—>| Pri on  das Tor 6ffnet nach links
, . oFF das Tor 6ffnet nach rechts
Hinweis
Die Offnungsrichtung wird von der Innenseite der
Toranlage bestimmt.
7.3.15 Automatisches Umschalten auf
. . | on |_|§|_>| PG Totmann-Betrieb bei defekter
PG Sicherheitseinrichtung
) +[C‘)t-| @' In diesem MenU kann das automatische Umschalten
) - = auf Totmann-Betrieb bei einer dauerhaft aktiven oder
+0] O] | hor i —|P:G)->| of F @PG > Pri defekten Sicherheitseinrichtung eingestellt werden.
Ech . Wenn einer der Eingédnge PHOT O, PHOT C oder
BAR langer als 10 Sek. aktiv ist, wird automatisch auf
T T Totmann-Betrieb umgeschaltet.

Folgende Einstellungen sind mdglich:

on  Automatisches Umschalten aktiviert
oFF Automatisches Umschalten deaktiviert

Um das Tor im Totmann-Betrieb zu 6ffnen, wie folgt

vorgehen:

» Ein Dauersignal am Eingang PED anlegen
und zuséatzlich einen am Eingang OPEN
angeschlossenen Taster driicken und gedriickt
halten.

Um das Tor im Totmann-Betrieb zu schlief3en, wie folgt

vorgehen:

» Ein Dauersignal am Eingang PED anlegen
und zusétzlich einen am Eingang CLOSE
angeschlossenen Taster driicken und gedrickt
halten.

Hinweis

Sowie die Sicherheitseinrichtung wieder freigegeben
ist, kann der Antrieb wieder in Selbsthaltung
gesteuert werden.

7.4 Zyklenzahler

Die Steuerung besitzt einen integrierten Zahler, der
die ausgefiihrten Zyklen abspeichert. Um die Zyklen
(im Beispiel 123456 Zyklen) auzulesen, wie folgt
vorgehen:

OHS » Zum Ebenen-Menii 1A~ navigieren.

» Die Taste PG 1x driicken.

I
u]
c

pun]
Ju)

P
oo i J456 » Die ersten vier Stellen des der getatigten Zyklen
PG PG

werden angezeigt. Im Display wird 00 i2 angzeigt.
» Die Taste PG 1x drlicken.
» Die letzten vier Stellen des der getatigten Zyklen
werden angezeigt. Im Display wird 3456 angzeigt.
» Mit der Taste PG kénnen die ersten und die letzten
vier Stellen wechselseitig angezeigt werden.
» Um den Zyklenzahler zu verlassen, die Taste - und
Taste + gemeinsam driicken, das Ebenen-Menl
PRr wird angzeigt.

+

+ [0

e

+
O»2,—0—

Hinweis
Der Zyklenzahler kann nicht zurlickgesetzt werden.
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7.5

Wartungszahler
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Die Steuerung besitzt einen Wartungszahler, welcher

aktiviert und zwischen 100 Zyklen (Wert 001) und

10000 Zyklen (Wert 100) eingstellt werden kann. Um

die Wartungszahler zu , wie folgt vorgehen:

» Zum Ebenen-Menii 1Ac { navigieren.

» Die Taste PG 1x driicken.

» Der derzeit eingestellte Wert aF F bis 00 wird im
Display angzeigt.

» Mit der Taste - und Taste + kann der Wert geandert
werden.

» Um die Anderung zu Speichern, die Taste PG kurz
driicken. P wird zur Bestatigung angezeigt
und anschlieend erscheint das zuvor gewahlte
Ebenen-Meni MAc |,

Hinweis

Wenn die eingestellte Zyklenzahl tberschritten wird,
signalisiert die Warnlampe die notwendige Wartung
der Toranlage. Dabei wird bei jedem Erreichen

der Endlage die Warnlampe zusatzlich fiir 10 Sek.
eingeschaltet.

7.6

Werksreset

nAc |
yYy

R

Zum Laden der Standardwerte (Werksreset) wie folgt
vorgehen:
» Zum Ebenen-Meni rE5 navigieren.
» Die Taste PG 1x drlicken.
Im Display blinkt die Anzeige rE5.
» Die Taste PG 1x driicken.
Im Display leuchtet zunachst die Anzeige Pris zur
Bestatigung und anschlieffiend das Ebenen-Meni
PRr.
» Die Taste - und Taste + gemeinsam driicken, der
Programmiermodus wird verlassen.
Die Standardwerte sind wieder eingestellt.
Die Steuerung schaltet in den Normalmodus
zuriick und die Statusanzeige der Eingange wird
angezeigt.

Hinweis
Standardwerte finden Sie in der Tabelle ,,72
Funktionsiibersicht* auf Seite 39.
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7.7

Lernbetrieb

Uto)HOH Pri || aPEn}—‘
AUto | cLo5 P Alko }—‘

Zum Aktivieren der Selbstlernfunktion (Fahrweg und
Stromwerte) wie folgt vorgehen:
» Zum Ebenen-Menii AUt o navigieren.
» Die Taste PG 1x driicken.
Im Display blinkt die Anzeige Alito.

» Die Taste PG 1x driicken.

Im Display leuchtet die Anzeige Prii zur
Bestatigung.

» Der Lernvorgang startet - der Motor fahrt zuerst mit
minimierter Geschwindigkeit in Auf-Richtung bis
der Tor-Auf-Endschalter erreicht wird. Die Anzeige
oPEn und anschlieRend AUt o wird angezeigt.

» Der Fliigel schlie3t mit minimierter Geschwindigkeit
bis zum Erreichen des Tor-Zu- Endschalters.

Die Anzeige cL o5 und anschlieRend AUt o wird
angezeigt.

» Der Flugel 6ffnet mit Normalgeschwindigkeit bis
zur Endstellung Tor-Auf. Die Anzeige oPEn und
anschlieend ALk o wird angezeigt.

» Der Fligel schliet mit Normalgeschwindigkeit bis
zur Endstellung Tor-Zu. Die Anzeige cLa5 und
anschliebend ALk o wird angezeigt.

» Nach erfolgreichem Lernbetrieb, wird im Display oH
angezeigt,

» Die Taste - und Taste + gemeinsam drlicken, das
Ebenen-Menii Ak o wird angzeigt.

» Die Taste - und Taste + erneut gemeinsam driicken,
der Programmiermodus wird verlassen.

Die Steuerung schaltet in den Normalmodus

zuriick und die Statusanzeige der Eingédnge wird

angezeigt.
Hinweis
Der Lernbetrieb kann nicht durchgefiihrt werden,
falls im Logik-Men(i das Meni htr auf on
(Totmannbetrieb) eingestellt ist.
Vor dem Lernbetrieb in Ebene 2 Lol im Menii /1 inu
die Richtungslogik Uberprifen, ggf. andern.
+ Tor 6ffnet nach rechts: Menii i1 inu = oFF
+ Tor 6ffnet nach links: Menii /1 inu = on
Das Tor vor dem Lernbetrieb ca. 1 m 6ffnen!
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PIN-Schutz
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Der Zugriff auf den Programmiermous kann mittels
eines PIN-Codes geschutzt werden. Der 4-stellige
Code kann sich aus den Zahlen 0-9 und / oder den
Buchstaben A-B-C-D-E-F zusammensetzen.

Ist der Programmiermodus geschitzt, muss zuerst der
korrekte Code eingegebn werden, bevor die Steurung
das Ebenen-Menl freigibt.

Im Beispiel wird das programmieren des PIN-Codes
2A34 gezeigt. Hierzu wie folgt vorgehen:

» Zum Ebenen-Menii codE navigieren.

» Die Taste PG 1x driicken.
Im Display wird 3000 angezeigt, die erste Stelle I
blinkt

» Mit der Taste - und Taste + die gewlinschte erste
Stelle eingeben, im Beispiel .

» Die Taste PG 1x drlicken.
Im Display blinkt die zweite Stelle J.

» Mit der Taste - und Taste + die gewlinschte zweite
Stelle eingeben, im Beispiel A.

» Die Taste PG 1x drlicken.
Im Display blinkt die dritte O.

» Mit der Taste - und Taste + die gewlinschte dritte
Stelle eingeben, im Beispiel 3.

» Die Taste PG 1x driicken.
Im Display blinkt die vierte Stelle I.

» Mit der Taste - und Taste + die gewlinschte vierte
Stelle eingeben, im Beispiel .

» Die Taste PG 1x driicken.
Im Display leuchtet zunachst die Anzeige conF
zur Bestatigung und anschlieend wird D000
angezeigt, die erste Stelle I blinkt.

» Den zuvor eingegeben PIN-Code nochmals
eingeben.

» Die Taste PG 1x drlicken.
Im Display leuchtet zunachst die Anzeige oH zur
Bestatigung und anschlieffiend das Ebenen-Meni
codE.

» Die Taste - und Taste + gemeinsam driicken, der
Programmiermodus wird verlassen.

Hinweis

* Der Defaultwert ist: 5000

* Um den PIN-Schutz zu deaktivieren den Code
0000 einstellen.

* Bei falscher PIN-Eingabe, wird Err im
Display angezeigt und der Zugang zum
Programmiermodus verweigert.

WICHTIG:

Notieren Sie sich den PIN-Code und diesen fur
zukiinftige Wartungszwecke an einem sicheren Ort
aufbewahren. Sollte der PIN verloren gehen, muss
die Steuerung zum Rest eingeschickt werden.
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7.9 Antriebstyp

In diesem MenU kann der vorhandene Antriebstyp
£o eingestellt werden.
Folgende Einstellungen sind mdglich:
0 CX2500

{ nicht einstellen

c nicht einstellen
3 nicht einstellen
Hinweis

Der richtige Wert ist ab Werk voreingestellt und es
ist kein Eingriff durch den Installateur erforderlich.

| 2 |_@|_,| PG l— Es muss immer der Wert 0 (Anzeige iot.D)

[C‘)t_| @ PG eingestellt sein.
+ -

PA- | 3 MO Prl f—

8 INFORMATIONEN ZU DEN EINSTELLUNGEN DER GESCHWINDIGKEITEN UND
GESCHWINDIGKEITSRAMPEN

Im nachfolgenden Schema wird der Fahrweg graphisch dargestellt.

A

SWO (SWC)

ERcc _EdEc | | .bic

ESNic (:t'.::ﬂa} |

Die V-Achse zeigt den Geschwindigkeitsverlauf und die T-Achse den zeitlichen Verlauf, welcher zwischen den beiden Endschaltern
bendtigt wird. Die Parameter EAcc (Anfahrrampe), EdEc (Stopprampe) gelten fur die Auf- und Zu-Richtung.

Aus der Endlage Auf (Endschalter SWO belegt) wird mit der Anfahrrampe (Parameter £Rcc) bis zum Erreichen der mittels Parameter
F5to eingestellten Normalgeschwindigkeit in Auf-Richtung gestartet. Aus der Endlage Zu (Endschalter SWC belegt) wird mit der
Anfahrrampe (Parameter £Fcc) bis zum Erreichen der mittels Parameter F5kc eingestellten Normalgeschwindigkeit in Zu-Richtung
gestartet. Die Zeit EAcc bestimmt wie schnell die Normalgeschwindigkeit erreicht werden soll.

Vor dem Erreichen des Endschalters Auf (SWO) beginnt die Softstopp-Phase in Auf-Richtung, deren Lange (iber die Zeit £5/o
eingestellt wird. Hierbei wird mit der Stopprampe (Parameter £dEc) bis zum Erreichen der mittels Parameter 5L do eingestellten
Softlaufgeschwindigkeit in Auf-Richtung heruntergeregelt und bis zum Erreichen des Endschalters Auf gefahren. Nachdem der
Endschalter aktiviert worden ist, fahrt das Tor fir die eingestellte Zeit (Parameter bic) bis zum Stillstand weiter.

Vor dem Erreichen des Endschalters Zu (SWC) beginnt die Softstopp-Phase in Zu-Richtung, deren Lange (iber die Zeit £5ic
eingestellt wird. Hierbei wird mit der Stopprampe (Parameter £dEc) bis zum Erreichen der mittels Parameter 5L dc eingestellten
Softlaufgeschwindigkeit in Zu-Richtung heruntergeregelt und bis zum Erreichen des Endschalters Zu gefahren. Nachdem der
Endschalter aktiviert worden ist, fahrt das Tor fir die eingestellte Zeit (Parameter bl c) bis zum Stillstand weiter.

Im folgenden Schema wird das Laufverhalten (Fahrweg) des Tores, bei einer Abschaltung durch eine Sicherheitseinrichtung
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(Sicherheitseingang STOP/PHOT O/PHOT C/BAR) grafisch dargestellt:

V4 StoP
Phot
bAr

-4V

Ebr

—
: :

Bei einer Abschaltung durch einen Sicherheitseingang wird eine sofortige Bremsphase des Tores eingeleitet. Die Zeit in welcher
das Tor von der Normal-Geschwindigkeit bis zum vollstéandigen Stopp Ubergeht, kann mit dem Wert Ebr eingestellt werden. Hierbei
missen die Angaben in Tabelle 1 berilcksichtigt werden.

Wichtige Hinweise

* Um einen einwandfreien Betrieb mit den in Tabelle 1 genannten Werte zu gewahrleisten, muss der Lernbetrieb (Ebenen-Meni
AUt o) richtig durchgefiihrt werden. Siehe ,,6.6 Lernbetrieb (Ebene 6, AUTO)* auf Seite 18.

+ Falls der Wert der Geschwindigkeit £ 5kao erhoht wird, miissen die Werte £ 5o, ERcc und EdEc proportional erhéht werden, um
eine mechanische Belastungen des Getriebemotors zu vermeiden.

+ Falls der Wert der Geschwindigkeit F5Ec erhoht wird, miissen die Werte £5/c, ERcc und EdEc proportional erhéht werden, um
eine mechanische Belastungen des Getriebemotors zu vermeiden.

 Der Wert Ebr muss laut den in Tabelle 1 genannten Werte eingestellt werden. Wenn ein zu geringer Wert Ebr bei einem Tor mit
starkem Tragheitsmoment eingestellt wird, kann dies zu Schaden am Antrieb fiihren.

+ Eine zu kurze Softstopp-Phase (Wert £ 5o bzw. £57ic) in Verbindung mit einer zu flachen Stopp-Rampe (Wert EdEc zu
hoch eingestellt) fihrt zu einer Tragheit des Tores. Hierbei kann es vorkommen, dass der Enschalter, vor dem Erreichen der
Softlaufgeschwindigkeit (5L da bzw. 5L de), mit zu hoher Geschwindigkeit angefahren wird. Dieser Zustand ist unbedingt zu

vermeiden.
Tabelle 1
Gewicht FSTO/FSTC TBR TSMO/TSMC Geschwindigkeit V
Kg Max. Min. Min. m/1*
2500 45 1 20 10
2000 50 1 20 1"
1500 60 2 20 14
1000 70 4 30 16
500 120 8 60 24

Die Normal-Geschwindigkeit in Auf-Richtung (F Sta) bzw. in Zu-Richtung (F5tc), den Mindestwert der Bremrampe Ebr und den
Mindestwert der Softlauflange in Auf-Richtung (£5/a) bzw. in Zu-Richtung (£ 57ic) abhangig vom Torgewicht laut Tabelle 1 einstellen.
Wenn andere Werte als die empfohlenen Werte eingestellt werden, kann dies zu Schaden und Stérungen fihren. Der Hersteller
tbernimmt bei Schaden durch falsche Einstellung der Werte F5to/F Skc/Ebr/ESTo/ESMc keine Haftung.

Die empfohlenen Werte sind indikativ und beziehen sich auf eine Standard-Installation, der Installateur muss daher Uberpriifen, dass
die durch die Norm EN 12453 vorgegebenen Grenzwerte eingehalten werden.
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9 BETRIEB

WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei Torbewegung!
Im Bereich des Tores kann es bei
fahrendem Tor zu Verletzungen oder
Beschadigungen kommen.

+ Kinder dirfen nicht an der Toranlage
spielen.

» Stellen Sie sicher, dass sich im
Bewegungsbereich des Tores
keine Personen oder Gegenstande
befinden.

» Stellen Sie sicher, dass sich
zwischen Tor und Antriebsmechanik
keine Personen oder Gegenstande
befinden.

« Verflugt die Toranlage nur tUber eine Sicherheitseinrichtung,
dann betreiben Sie den Schiebetorantrieb nur, wenn Sie den
Bewegungsbereich des Tores einsehen kénnen.

+ Uberwachen Sie den Torlauf, bis das Tor die Endlage
erreicht hat.

* Durchfahren bzw. durchgehen Sie Toréffnungen von
ferngesteuerten Toranlagen erst, wenn das Tor in der
Endlage Tor-Auf steht!

A\ WARNUNG!

Quetsch- und Schergefahr

Bei der Torfahrt konnen Finger oder Gliedmafien von

der Zahnstange sowie zwischen Tor und Schlie3kante

eingequetscht oder abgetrennt werden.

 Greifen Sie wahrend einer Torfahrt nicht mit den Fingern
an die Zahnstange, das Zahnrad und die Haupt- und
Nebenschliefkanten!

9.1 Benutzer einweisen

Dieser Antrieb kann verwendet werden von

» Kindern ab 8 Jahren

» Personen mit verringerten physischen, sensorischen oder
mentalen Fahigkeiten

* Personen mit Mangel an Erfahrung und Wissen.

Bedingung fur die Verwendung des Antriebs ist, dass die
obengenannten Kinder / Personen

» beaufsichtigt werden

* bezlglich des sicheren Gebrauchs unterwiesen werden
+ die daraus resultierenden Gefahren verstehen.

Kinder durfen nicht mit dem Antrieb spielen.

» Zeigen Sie allen Benutzern der Toranlage die
ordnungsgemale und sichere Bedienung des Antriebs.

» Demonstrieren und testen Sie die mechanische Entriegelung
und den Sicherheitsriicklauf.

34

9.2 Sicherheitsriicklauf priifen

» Testen Sie monatlich die Funktion
der mechanischen Entriegelung,
sowie den Sicherheitsriicklauf.

&> (i Sicherheitsriicklauf priifen:

@ » Betatigen Sie wahrend de
? T @ igen Sie w r

£l Zufahrt die am Tor angebaute
SchlieRkantensicherung fiir die
Zu-Richtung mit beiden Handen —
der Antrieb muss stoppen und den
Sicherheitsruicklauf einleiten.

» Betatigen Sie wahrend der
Auffahrt die am Tor angebaute
SchlieRkantensicherung flr die
Auf-Richtung mit beiden Handen —
der Antrieb muss stoppen und den
Sicherheitsriicklauf einleiten.

» Beauftragen Sie bei Versagen des Sicherheitsriicklaufs
unmittelbar einen Sachkundigen mit der Prifung bzw. der
Reparatur.

9.3 Verhalten bei/nach einem Spannungsausfall

A\ WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch unerwartete Torfahrt

Die Stromzufuhr der Anlage muss vor jedem Ent- oder

Verriegeln abgeschaltet werden. Dadurch wird vermieden,

dass ein ungewollter Impuls das Tor in Bewegung setzt.

» Schalten Sie bei allen Arbeiten an der Toranlage die
Netzversorgung ab und sichern diese gegen unbefugtes
Wiedereinschalten.

Um das Schiebetor wahrend eines Spannungsausfalls von Hand
offnen oder schlieRen zu kénnen, muss es vom Antrieb entriegelt
werden. Siehe auch ,,Betéatigung der Notentriegelung“ auf
Seite 11.

Hinweis

Wenn der Antrieb entriegelt wurde, das Tor in eine der beiden
Endlagen (Endschalter wird betatigt) schieben, bevor der
Antrieb wieder verriegelt wird.

Der Antrieb fahrt abhangig von der Torposition nach einem
Spannungsausfall mit minimierter Geschwindigkeit bis ein
Endlagenschalter erreicht wird.
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Der Schiebetorantrieb ist wartungsfrei, die gesamte Toranlage
jedoch nicht. Daher empfehlen wir, zu Ihrer eigenen Sicherheit,
die Toranlage nach Herstellerangaben durch einen Sachkundigen
prifen und warten zu lassen.

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch unerwartete Torfahrt

Zu einer unerwarteten Torfahrt kann es kommen, wenn bei

Prifungs- und Wartungsarbeiten an der Toranlage eine dritte

Person versehentlichen den Antrieb einschaltet.

» Bei allen Arbeiten an der Toranlage die Netzversorgung
abschalten.

» Toranlage gegen unbefugtes Wiedereinschalten sichern.

Eine Prufung oder notwendige Reparatur darf nur von einer

sachkundigen Person durchgefihrt werden. Wenden Sie sich
hierzu an Ihren Lieferanten.

Folgende Punkte kdnnen vom Betreiber einmal monatlich
durchgefiihrt werden:

» Fihren Sie eine optische Priifung des Antriebsgehauses
durch.
» Priifen Sie alle Sicherheits- und Schutzfunktionen.

» Prifen Sie die Funktion der mechanische Entriegelung auf
ihre fehlerfreie Funktion und die Leichtgangikeit des Tores.
» Bei vorhandenen Fehlern bzw. Mangeln die Toranlage aul3er
Betrieb nehmen und die Fehler umgehend beheben lassen.

Folgende Punkte dirfen nur von einer sachkundigen Person
durchgefiihrt werden und sind mindestens alle 12 Monate
(empfohlen alle 6 Monate) zu prufen:

Tor und Tormechanik

» Zustand, Befestigung und Verschleil} des Torfliigels und
Torfullung

» Zustand und Verschleil® der Dichtungen (falls vorhanden)

» Befestigung, Verschleily und Schmierung der Laufrollen,
Rollapparate und Scharniere

» Befestigung, Verschleil® und Schmierung der Fihrungsrollen

» Zustand, Befestigung und Verschleily der mechanischen
Endanschlage (Uberlaufschutz) und Aufhangung (Sicherung
gegen Ausheben/Entgleisen)

» Bei vorhandenen Fehlern bzw. Mangeln die Toranlage aul3er
Betrieb nehmen und die Fehler umgehend beheben.

» Beachten Sie zusatzlich die Prif- und Wartungsvorschriften
des Torherstellers.
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Antrieb und Steuerung

» Befestigung des Antriebes und ggf. vorhandener Konsole

» Zustand des Getriebegehauses und der Antriebsabdeckung

» Funktion der Bremswirkung, hierzu den Stopp-Kreis betatigen,
der Antrieb muss sofort stehen bleiben ohne nachzulaufen.

» Befestigung und Zustand der Zahnstange

» Zustand des Antriebsritzels und dessen Eingreifschutzes

» Abstand zwischen Antriebsritzel und Zahnstange Uber den
kompletten Fahrweg kontrollieren (min. 1-2 mm)

» Befestigung und Zustand der Endlagenbleche

» Funktion der Endlagenschalter

» Die Funktion der mechanische Entriegelung auf ihre fehlerfreie
Funktion und Leichtgangikeit des Tores prifen.

» Zustand der elektrischen Leitungen und Anschlusse

» Funktion und Zustand der Befehlsgerate

» Funktion und Zustand der Sicherheitskontaktleisten

» Funktion der Kraftbegrenzung

» Funktion und Zustand der Lichtschranken

» Funktion und Zustand der Not-Befehlseinrichtung (Not-Halt)

» Funktion und Zustand der Warn- bzw. Signalleuchte

» Bei vorhandenen Fehlern bzw. Mangeln die Toranlage aulRer
Betrieb nehmen und die Fehler umgehend beheben.

Hinweis

Bei Arbeitsstatten miissen nach Abschnitt 10.2 der ASR 1.7
mindestens einmal jahrlich die SchlieRkrafte mit geeigneter
Messtechnik, die z.B. den zeitlichen Kraftverlauf an
SchlieRkanten nachweist, Uberprift werden.
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FUNKTIONSSTORUNGEN

In diesem Abschnitt werden Funktionsstorungen, deren Ursache und die mogliche Behebung beschrieben.
11.1 LD1 schaltet sich nicht ein

Ursache:

An der Steuerung liegt keine Spannung an.

Aktion:

1.

Vergewissern Sie sich, dass im vorhandenen
Stromnetz keine Spannungsunterbrechung
vorliegt.

. Vor einem Eingriff in die Steuerung, den

eingebauten Netz-Trennschalter ausschalten

und die Zuleitung von der Steuerung abziehen.
. Kontrollieren Sie, ob die Sicherung F4

durchgebrannt ist. In diesem Fall diese durch
eine gleichwertige ersetzen (Typ 250V T15A).

11.2 LD2

11.4 Antrieb lauft mit minimierter Geschwindigkeit in

Auf- oder Zu-Richtung

Ursache:

Nach einem Spannungsausfall ist eine
Referenzfahrt erforderlich, falls beim
Spannungsausfall kein Endschalter belegt war.

Aktion:

Referenzfahrt durchfiihren, d.h. den Antrieb bis
zum Erreichen des Endschalters fahren lassen.

11.5 Diagnose mittels der Statusanzeige
Bei Betriebsstérungen kann auf dem Display der Status aller

schaltet sich nicht ein

abgelesen werden.

Ursache:

Uberlastung am 24 V Spannungsausgangs /

externe Verbraucher.

Eingange (Sicherheitseinrichtungen, Befehle und Endschalter)

Jedem Eingang ist ein Displaysegment zugeteilt, das bei der
Aktivierung laut nachstehendem Schema aufleuchtet.

Aktion:

1. Steckklemme (24 V DC) abziehen.
Die LED leuchtet.

2. Ursache der Uberlastung suchen und

beseitigen.
3. Steckklemme wieder einstecken.

Prifen, ob sich die LED nochmals ausschaltet.

Endschalter Zu

Teil-Offnungs-Eingang

(SWC)
Impulseingang

(PED)

(P.P.)
Endschalter Auf

(SWO)

Auf-Eingang (OPEN)

Zu-Eingang (CLOSE)

11.3 Verlangerte Ausschaltzeiten der Warnlampe

£

Sicherheitskontakleiste
(BAR)

Ursache: | Die Warnlampe schaltet sich nach Erreichen
der Endlagen erst nach 10 Sekunden aus. .
. . Lichtschranke 1
Dies bedeutet, dass die Zyklenzahl des PHOT O)——
Wartungszahlers Uberschritten wurde ( )
: Lichtschranke 2
Aktion: Wartung durchfiihren. (PHOT C)

11.5.1 Sicherheits-Eingange

Stopp-Eingang (STOP)

Anzeige Info Mogliche Ursache Behebung
Lichtschranke 1 (PHOT O) Lichtschranke an Klemmen PHOT O und | Auslésendes Hindernis beseitigen und /
wurde aktiv. COM wurde unterbrochen oder betatigt, oder die Lichtschranke tberpriifen, ggf.

N

55

siehe ,,5.7.1 Lichtschranke 1 (PHOT O)“
auf Seite 15.

auswechseln.

Ohne angeschlossene Lichtschranke
muss muss eine Drahtbriicke zwischen
PHOT O und COM angeschlossen sein.

Lichtschranke 2 (PHOT C)

S

wurde aktiv.

55

Lichtschranke an Klemmen PHOT C und
COM wurde unterbrochen oder betatigt,
siehe ,,5.7.2 Lichtschranke 2 (PHOT C)*“
auf Seite 15.

Auslésendes Hindernis beseitigen und /
oder die Lichtschranke tberpriifen, ggf.
auswechseln.

Ohne angeschlossene Lichtschranke
muss muss eine Drahtbriicke zwischen
PHOT C und COM angeschlossen sein.

Stopp-Kreis (STOP) wurde

N

aktiv.

i

Halt bzw. Not-Halt Kreis an Klemmen
STOP und COM wurde unterbrochen oder
wahrend einer Torfahrt gedffnet, siehe ,,5.6
Stopp-Eingang*“ auf Seite 14.

Stopp-Kreis schlief3en. Ist kein Stopp-
Kreis (Klemmen STOP und COM)
angeschlossen, muss eine Drahtbriicke
zwischen den Klemmen STOP und COM
angeschlossen sein.

SchlieBkantensicherung (BAR)
wurde aktiv.

S

55

Schliellkantensicherung an Klemmen
BAR wurde unterbrochen oder betatigt,
siehe ,,5.8 SchlieBkantensicherung*
auf Seite 16.

Auslésendes Hindernis beseitigen und

/ oder die Schlielkantensicherung /

Zuleitung Uberprifen, ggf. auswechseln.

Ohne angeschlossene Schliefkantensich-

erung muss:

» ein 8k2-Widerstand angeschlossen und
der Jumper JP1 gesteckt sein.

» eine Drahtbriicke angeschlossen und
der Jumper JP1 nicht gesteckt sein.

Falsche Auswertung aktiviert, siehe
9.8 SchlieBkantensicherung* auf
Seite 16.

Ist eine Sicherheitskontaktleiste mit 8k2-
Widerstand angeschlossen, muss
» der Jumper JP1 gesteckt sein.

Ist eine Sicherheitskontaktleiste mit einer
externe Auswertung mit Offner-Kontakt
angeschlossen, muss

» der Jumper JP1 nicht gesteckt sein.
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DEUTSCH

Anzeige

Info

Mogliche Ursache

Behebung

B 55

Impuls-Befehl (P.P.) wurde aktiv.

Ein an den Klemmen P.P. und COM
angeschlossener Impuls-Taster ist betatigt,
siehe ,,5.5.3 Eingang P.P. (Impuls-
Befehl)“ auf Seite 14.

Liegt der Befehl dauerhaft an bzw.
leuchtet der Status-Balken bei Betatigung
des Tasters nicht, den Impuls-Taster

und die Tasterzuleitung tberprifen, ggf.
auswechseln.

N

Teil-Offnungs-Befehl (PED)
wurde aktiv.

Ein an den Klemmen PED und COM
angeschlossener Teil-Offnungs-Taster ist
betatigt, siehe ,,5.5.4 Eingang PED (Teil-
Offnungs-Befehl)“ auf Seite 14.

Liegt der Befehl dauerhaft an bzw. leuchtet
der Status-Balken bei Betatigung des
Tasters nicht, den Teil-Offnungs-Taster
und die Tasterzuleitung tberprifen, ggf.
auswechseln.

N

Auf-Befehl (OPEN) wurde aktiv.

Ein an den Klemmen OPEN und COM
angeschlossener Auf-Taster ist betatigt,
siehe ,,5.5.1 Eingang OPEN (Auf-
Befehl)“ auf Seite 14.

Liegt der Befehl dauerhaft an bzw.
leuchtet der Status-Balken bei Betatigung
des Tasters nicht, den Auf-Taster und

die Tasterzuleitung Uberprifen, ggf.
auswechseln.

Hinweis
An diesem Eingang kann ein
Schaltuhrkontakt fiir die Dauer-Auf-

Funktion angeschlossen sein. Ist dieser
aktiv, leuchtet der Status-Balken.

N

Zu-Befehl (CLOSE) wurde aktiv.

Ein an den Klemmen CLOSE und COM
angeschlossener Zu-Taster ist betatigt,
siehe ,,5.5.2 Eingang CLOSE (Zu-
Befehl)“ auf Seite 14.

Liegt der Befehl dauerhaft an bzw.
leuchtet der Status-Balken bei Betatigung
des Tasters nicht, den Zu-Taster und

die Tasterzuleitung Uberprifen, ggf.
auswechseln.

11.5.3 Endschalter-

Eingange

Anzeige

Info

Mogliche Ursache

Behebung

SN

Auf-Endschalter (SWO) wurde
aktiv.

Der an den Klemmen SWO und COM
angeschlossener Endschalter ist betatigt.

Liegt der Befehl dauerhaft an, obwohl
der Endschalter nicht betatigt ist bzw.
leuchtet der Status-Balken bei Betatigung
des Endschalters nicht, den Endschalter
Uberprufen, ggf. auswechseln.

Die Postion des Endschalterbuigels
Uberprufen, ggf. neu positionieren.

RN

Zu-Endschalter (SWC) wurde
aktiv.

Der an den Klemmen SWC und COM
angeschlossener Endschalter ist betatigt.

Liegt der Befehl dauerhaft an, obwohl
der Endschalter nicht betétigt ist bzw.
leuchtet der Status-Balken bei Betatigung
des Endschalters nicht, den Endschalter
Uberpriifen, ggf. auswechseln.

Die Postion des Endschalterbugels
Uberprufen, ggf. neu positionieren.

11.6 Diagnose mittels Fehlermeldungen
Bei Betriebsstérungen werden auf dem Display Fehlermeldungen angezeigt.Fehlerspeicher laden (Hauptmeni 3)

Anzeige

Info

Mogliche Ursache / Behebung

Einer der Befehls-Eingange
wurde wahrend des

Lernbetriebes (ALik o) aktiv

Der Lernbetrieb wurde durch einen Befehl abgebrochen.
» Wurde kein Befehl gegeben, die Befehls-Eingéange (P.P. / PED / OPEN / CLOSE /
COM) und die Tasterzuleitungen Uberprifen, ggf. auswechseln.

Der Stopp-Eingang wurde
wahrend des Lernbetriebes

(RUE D) aktiv

Der Lernbetrieb wurde durch den Stopp-Kreis abgebrochen.
» Wurde kein Stopp-Befehl gegeben, den Stopp-Kreis (STOP / COM) Uiberprifen, ggf.

auswechseln.

Einer der Lichtschranken-
Eingdnge wurde wahrend des

Lernbetriebes (ALik o) aktiv

Der Lernbetrieb wurde durch eine aktive Lichtschranke abgebrochen.
» Wurde die Lichtschranke nicht unterbrochen, die Lichtschranken-Eingange
(PHOT O/ PHOT C / COM) und die Zuleitungen tberprifen, ggf. auswechseln.

Der Sicherheitskontaktleisten-
Eingang wurde wahrend des

Lernbetriebes (ALik o) aktiv

Der Lernbetrieb wurde durch eine aktive Sicherheitskontaktleiste abgebrochen.
» Wurde die Sicherheitskontaktleiste nicht betatigt, die Sicherheitskontaktleisten
bzw. externe Auswertung (Eingang BAR) und die Zuleitungen Uberprifen, ggf.

auswechseln.

ErrS

Fehler beim Test der
Lichtschranke

Der Test der angeschlossenen Lichtschranken war nicht erfolgreich.

» Den korrekten Anschluss der Lichtschranken prifen. Die Lichtschranke bzw.
Zuleitung der Lichtschranke Uberprifen, ggf. austauschen.
Siehe ,,5.7 Lichtschrankenanschluss* auf Seite 15.

AP

Der Stromsensor wurde aktiv

Der Stromsensor wurde durch ein Hindernis oder ein schwergangiges Tor aktiviert.
» Das Hindernis entfernen bzw. den Torlauf prifen.
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Anzeige

Info

Mogliche Ursache / Behebung

]
{

£33

Strom der Motor-Bremse zu
hoch

Die angeschlossene Motor-Bremse benétigt einen zu hohen Strom.
» Die Motorbremse und deren Zuleitung Uberprifen, ggf. austauschen.

F
Fl

c

3

Motorkurzschluss

Kurzschluss des Motor festgestellt.
» Impedanz der Wicklungen und Isolierung zwischen jeder Phase des Motors und der
Masse prifen.

Bus-Spannung nicht i.O.

Beim Einschalten der Netzspannung weicht die vorgegebene Bus-Spannung der
Steuerung von den Standard-Werten ab.

» Die Versorgungsspannung prufen bzw. die richtige Auswahl des Motors im
Meni Mok Gberpriifen.

Der Thermoschutz wurde aktiv

Es wurde eine zu hohe Temperatur in der Steuereinheit festgestellt.
» Den Antrieb abkuhlen lassen.

Schwellenstrom Uberschritten

Der momentane Schwellenstrom wurde Uberschrittenen.
» Den Antrieb entriegeln und priifen, dass sich das Antriebsritzel frei dreht.

Schwellenstrom Uberschritten

Der momentane Schwellenstrom wurde lberschrittenen.

» Den Antrieb entriegeln und prifen, dass sich das Tor liber den gesamten
Fahrweg in Auf- und Zurichtung leicht von Hand bewegen lasst. Es dirfen keine
schwergangigen Stellen vorhanden sein.

Fod

Spannung des Leistungsbus
wurde uberschritten

Die maximal zulassige Spannung des Leistungsbus ist Gberschritten.
» Die Versorgungsspannung Uberprifen. In der angegebenen Reihenfolge die
folgenden Arbeiten durchfiihren:

1. Die Parameter EdEc und £ 5Mo/k 5Tic erhdhen, Zwischenstopps durch Befehle

von STOP/PP/PHOT O/PHOT C/BARR priifen, wenn das Problem weiter
besteht, zu dem folgenden Punkt Gbergehen:

2. Den Parameter Ebr erhdhen, Zwischenstopps durch Befehle von STOP/PP/
PHOT O/PHOT C/BAR prifen, wenn das Problem weiter besteht, zu dem
folgenden Punkt Ubergehen:

3. Den Bremswiderstand anschlieflen, die Zwischenstopps durch Befehle von
STOP/PP/PHOT O/PHOT C/BAR priifen, wenn das Problem weiter besteht, zu
dem folgenden Punkt bergehen:

4. Die Parameter F 5k o/F Skc verringern, Zwischenstopps durch Befehle von
STOP/PP/PHOT O/PHOT C/BAR priifen.

FOg

Endschalter wird Gberfahren

Der Endschalter wird auf Grund fasch eingestellter Werte tberfahren.
» In der Reihenfolge die folgenden Parameter andern:

1. bLo/bLc (verringern)
2. £57a / ESNe (erhohen)
3. SLdo/5Ldc (verringern)
4. FSko/F5SEc (verringern)
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12 FUNKTIONSUBERSICHT
12.1 Parameter-Menii (PAr)

DEUTSCH

STANDARDWERT ket

DISPLAY | EINGABE BESCHREIBUNG Eingestellter Wert
Ech 1-240 Offenhaltezeit in Sek. 40
EPEA 5-100 % | Teil-Auf-Position (prozentualer Anteil der Gesamtéffnung) 20
ESTn 10 - 100 % | Lange der Softstopphase in Auf-Richtung 20
(prozentualer Anteil der Gesamtoffnung)
ESNc 10 - 100 % | Lange der Softstopphase in Zu-Richtung 20
(prozentualer Anteil der Gesamtoffnung)
FSEno 20-120 Laufgeschwindigkeit in Auf-Richtung. 45
FSEc 20 -120 Laufgeschwindigkeit in Zu-Richtung 45
SLdo 10 - 40 Softstopp-Geschwindigkeit in Auf-Richtung. 25
SLdc 10 - 40 Softstopp-Geschwindigkeit in Zu-Richtung. 25
Pl 75-99 Drehmoment in Auf-Richtung, siehe auch ,,7.2.9 Drehmoment in Auf- 85
Richtung*“ auf Seite 21.
Phic 75 -99 Drehmoment in Zu-Richtung, siehe auch ,,7.2.10 Drehmoment in Zu- 85
Richtung*“ auf Seite 21.
SERL 0-99 Hindernissensor bei Normalgeschwindigkeit, siehe auch ,,7.2.11 60
Hindernissensor bei Normalgeschwindigkeit” auf Seite 22.
0 Hindernissensor deaktiviert.
SER- 0-99 Hindernissensor bei Softlaufgeschwindigkeit, siehe auch ,,7.2.12 60
Hindernissensor bei Softlaufgeschwindigkeit* auf Seite 22.
0 Hindernissensor deaktiviert.
blo 1-10 Bremsfunktion in Auf-Richtung, siehe auch ,,7.2.13 Bremsfunktion in 3
Auf-Richtung* auf Seite 22.
blc 1-10 Bremsfunktion in Zu-Richtung, siehe auch ,,7.2.14 Bremsfunktion in Zu- 3
Richtung*“ auf Seite 22.
LS 1-240 Lichtzeit in Sek., siehe auch ,,7.2.15 Lichtzeit” auf Seite 23. 60
tRcc 1-25 Lange der Anfahrrampe, 20
siehe auch ,,7.2.16 Anfahrrampe* auf Seite 23.
EdEc 50 -99 Lange der Stopprampe, 50
siehe auch ,,7.2.17 Stopprampe* auf Seite 23.
thr 1-20 Bremsfunktion bei einer Sicherheitsabschaltung, siehe auch ,,7.2.18 4
Bremsfunktion bei einer Sicherheitsabschaltung” auf Seite 23.
SP in 1-4 Hindernisfreigabe bei Betatigung der Sicherheitskontaktleiste, 2
siehe auch ,,7.2.19 Hindernisfreigabe bei Betétigung der
Sicherheitskontaktleiste* auf Seite 23.
RUH Funktion Optionsrelais, siehe auch ,,7.2.20 Funktion des Optionsrelais‘ 0
auf Seite 24.
0 Statusanzeige
Lichtfunktion
2 Anzeige Endlage ZU

12.2 Logik-Menii (L

ol)

STANDARDWERT k4

DISPLAY | EINGABE BESCHREIBUNG Eingestellter Wert
Ech Automatisches Schlief3en (Autozulauf), siehe auch ,,7.3.1 ON
Automatisches SchlieBen” auf Seite 24.
ON Autozulauf aktiviert
OFF Autozulauf deaktiviert
bl Impuls-Befehl wéhrend dem Offnen des Tores OFF

ON Impuls-Befehle werden ignoriert und die Auffahrt fortgesetzt
OFF Wahrend der Auffahrt bewirkt ein Impuls-Befehl einen Stopp

bR Impuls-Befehl wahrend der Offenhaltezeit OFF
ON Impuls-Befehle werden ignoriert und die Offenhaltezeit fortgesetzt.
OFF Ein Impuls-Befehl bricht die Offenhaltezeit ab und das Tor schlief3t.
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DISPLAY | EINGABE BESCHREIBUNG STANDARDWERT Eﬂ Eingestellter Wert
Scl Schnellschlieffen nach Durchfahrt, siehe auch ,,7.3.4 Schnellschlieen OFF
nach Durchfahrt“ auf Seite 25.
ON Schnellschlieflen aktiviert
OFF SchnellschlieBen deaktiviert
PP Wirkungsweise des Impulseingangs P.P. OFF
ON Offnen-schliessen- 6ffnen-usw.

OFF Offnen-Stop-schliessen-Stop-usw.

PrE Vorwarnung Warnlampe OFF

ON Vorwarnung aktiviert

OFF Vorwarnung deaktiviert

hEr Betriebsart der Steuerung, siehe auch ,,7.3.7 Betriebsart der OFF
Steuerung“ auf Seite 25.
ON Totmann-Betrieb
OFF Automatik-Betrieb (Selbsthaltung)
LEch Warnlampe wahrend der Offenhaltezeit, siehe auch ,,7.3.7 Betriebsart OFF
der Steuerung“ auf Seite 25.
ON leuchtet wahrend Offenhaltezeit
OFF AUS wahrend Offenhaltezeit
Pho ! Funktion Lichtschranke 1 (PHOT O) OFF
ON aktiv beim SchlieRen (Tor stoppt und 6ffnet sofort)

OFF aktiv beim Offnen und SchlieRen (stoppt und &ffnet jeweils nach Freigabe
der Lichtschranke)

Phaod Funktion Lichtschranke 2 (PHOT C) OFF
ON aktiv beim SchlieRen (Tor stoppt und 6ffnet sofort)

OFF aktiv beim Offnen und SchlieRen (stoppt und 6ffnet jeweils nach Freigabe
der Lichtschranke)

ESE Testung Lichtschranke 1 (PHOT O), siehe auch ,,7.3.11 Testung der OFF
Lichtschranke 1 (PHOT O)“ auf Seite 26.

ON Testung aktiviert.
OFF Testung deaktiviert.

ESEC Testung Lichtschranke 2 (PHOT C), siehe auch ,,7.3.12 Testung der OFF
Lichtschranke 2 (PHOT C)“ auf Seite 26.

ON Testung aktiviert.
OFF Testung deaktiviert.

I ale Funktion Eingang SchlieRkantensicherung (PHOT O und BAR), siehe OFF
auch ,,7.3.13 Eingang SchlieBkantensicherung (PHOT O und BAR)“
auf Seite 27.

ON Eingang PHOT O als Schlielkantensicherung in Zu-Richtung

Eingang BAR als SchlieBkantensicherung in Auf-Richtung

OFF Eingang PHOT O als Lichtschranken-Eingang
Eingang BAR als Schliefkantensicherung in Auf- und Zu-Richtung

T inu Offnungsrichtung des Tores OFF
ON das Tor 6ffnet nach links
OFF das Tor 6ffnet nach rechts

hor Automatisches Umschalten auf Totmann-Betrieb bei defekter OFF

Sicherheitseinrichtung, siehe auch ,,7.3.15 Automatisches Umschalten
auf Totmann-Betrieb bei defekter Sicherheitseinrichtung“ auf Seite
28.

ON Automatisches Umschalten aktiviert.

OFF Automatisches Umschalten deaktiviert.
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Kontaktleiste AUF und ZU SCA Optionsrelais (potenzialfrei SchlieRer-Kontakt,
BAR (§k2 = Jumper JP1 gesteckt bzw. potenzialfreier max. 24 V DC, 500 mA)
Offner-Kontakt = Jumper JP1 nicht gesteckt) + 24V DC Spannungsausgang 24 V DC, max. 500 mA
swe Endschalter Auf - Spannungsausgang Masse (GND)
Swo Endschaiter Auf JP1 Jumper fur Auswertung der Sicherheitskontakleiste
com Gemeinsame Masse (GND) LAMP Warnlampenanschluss 230 VAC / max. 40W
Lichtschranke 2 (potenzialfreier Offner-Kontakt), in VI L
PHOT C Zu- bzw, Auf- und Zu-Richtung aktiv U-v-w Anschluss Drehstrommotor U-V-W.
" ND E hi
PHOT O Lichtschranke 1 (potenzialfreier Offner-Kontakt), in G rdungsanschiuss
Zu- bzw. Auf- und Zu-Richtung aktiv L L1 der Netzzuleitung 230 VAC / 50 Hz
STOP Stopp-Eingang (potenzialfreier Offner-Kontakt) N N der Netzzuleitung 230 VAC / 50 Hz
PED Teil-Offnungs-Eingang fir Schlisseltaster, Fa4 Feinsicherung T15 A (Absicherung des
Drucktaster (potenzialfreier SchlieRer-Kontakt) 230 V AC-Kreis)
PP Impuls-Eingang fir Schlisseltaster, Drucktaster LD1 Betriebs-LED, leuchtet bei vorhandener Spannung
(potenzialfreier SchliefSer-Kontakt) LD2 leuchtet bei vorhandener Steuerspannung
CLOSE Zu-Eingang fUr SchIFJsseItaster, Drucktaster + Funktionstaste "Aufwérts"
(potenzialfreier SchlieRer-Kontakt)
. - - PG Funktionstaste PG
Auf-Eingang fur Schlisseltaster, Drucktaster
OPEN (potenzialfreier SchlieRer-Kontakt) - Funktionstaste "Abwarts" bzw. Impuls-Befehl
COM Gemeinsame Masse (GND)
Test-Ausgang fur die Lichtschranke PHOT C und
PHOTO TEST PHOT O. Wird zum Test abgeschaltet.
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* Netzzuleitung ab 20 m NYY 3 x 2,5 mm?

DEUTSCH

KABELVERLEGEPLAN

max. 100 mm vor
dem Schiebetor

42

max. 250 mm vom Boden
entfernt montieren

Verlegeplan
Schiebetorantrieb Zahnstange Endschalterbiigel
4 | Lichtschranke PHOT C (auen) / Sender Lichtschranke PHOT O (Innen) / Sender Schlusseltaster / Befehlsgeber
(TX) und Empfanger (RX) (TX) und Empfanger (RX)
7 | Mechanischer Endanschlag Auf/Zu 8 | Warnlampe / Blinklampe mit Blinkgeber / 9 | Sicherheitskontaktleiste 8k2, mobil,
(Uberlaufschutz) Rundumleuchte HauptschlieRkante in Zurichtung
10 | Sicherheitskontaktleiste 8k2, mobil, 11 | Sicherheitskontaktleiste 8k2, stationar, 12 | Sicherheitskontaktleiste 8k2, stationar,
HauptschlieRkante in Aufrichtung NebenschlieRkante in Aufrichtung Nebenschlielkante in Zurichtung
13 | Handsender 14 | Hauptschalter, allpoligtrennend und
abschlielbar




15 DEMONTAGE UND ENTSORGUNG

» Beim Abbau alle geltenden Vorschriften der Arbeitssicherheit
beachten.

» Den Schiebetor-Antrieb von einem Sachkundigen nach
dieser Anleitung sinngemaf in umgekehrter Reihenfolge
demontieren und fachgerecht entsorgen lassen.

Entsorgung von Elektroaltgerdten in Deutschland
Wichtige Informationen nach dem Elektro- und
Elektronikgerategesetz (ElektroG)

Wir weisen Besitzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten
darauf hin, dass Elektroaltgerate gemaf den geltenden
gesetzlichen Vorschriften einer vom Siedlungsabfall getrennten
Entsorgung zuzufiihren sind.

Entsorgung

In den Elektroaltgeraten enthaltene Batterien und Akku-
mulatoren, die nicht fest vom Elektroaltgerat umschlossen sind,
sowie Lampen, die zerstorungsfrei aus dem Elektroaltgerat
entnommen werden kénnen, sind vor deren Abgabe an

einer Entsorgungsstelle zerstérungsfrei von diesem zu

trennen und einer vorgesehenen Entsorgung zuzufiihren.
Soweit unsere Gerate Batterien/Akkumulatoren enthalten,
entnehmen Sie weitere Informationen zum Typ und chemischen
System der Batterie sowie zu deren Entnahme, bitte der
Bedienungsanleitung des jeweiligen Gerats.

Das dargestellte und auf Elektro- und

Elektronikaltgeraten aufgebrachte Symbol einer

durchgestrichenen Abfalltonne weist zusatzlich auf die
mmmm Pflicht zur getrennten Entsorgung hin.

Riickgabe im Einzelhandel oder beim Entsorgungstrager
Elektrofachmarkte und Lebensmittelldden sind nach § 17
ElektroG unter bestimmten Voraussetzungen zur Riicknahme
von Elektro- und Elektronikaltgeraten verpflichtet. Stationare
Vertreiber mussen bei Verkauf eines neuen Elektro- und
Elektronikgerats ein Elektroaltgerat der gleichen Art kostenfrei
zuriicknehmen (1:1-Ricknahme). Dies gilt auch bei Lieferungen
nach Hause. Diese Vertreiber missen auf3erdem bis zu drei
kleine Elektroaltgerate (< 25cm) zurlicknehmen, ohne dass dies
an einen Neukauf geknlpft werden darf (0:1-Ricknahme).

Daneben ist die Rlickgabe von Elektroaltgeraten auch
bei einer offiziellen Abgabestelle der dffentlich-rechtlichen
Entsorgungstrager moglich.

Riickgabe im Fernabsatzhandel

Auch Fernabsatzvertreiber wie zum Beispiel Online-Handler
sind unter den Voraussetzungen des § 17 Abs. 2 ElektroG zur
Abholung und Ricknahme von Elektroaltgeraten verpflichtet.
Bei Lieferung von Elektronikgeraten der Kategorien 1, 2 und

4 mussen die ricknahmepflichtigen Fernabsatzhandler ein
Elektroaltgerat der gleichen Art am Ort der Abgabe/Lieferung
des Neugerats kostenlos abholen. Fir andere Elektroaltgerate
mussen die ricknahmepflichtigen Fernabsatzvertreiber
auflerdem geeignete Ruckgabemdglichkeiten in zumutbarer
Entfernung zu den Endnutzern bereitstellen. Eine Ubersicht zu
den Elektrogerate-Kategorien kann unter https:/www.gesetze-
im-internet.de/elektrog_2015/anlage_1.html abgerufen
werden.

Léschung personenbezogener Daten

FUr die Loschung personenbezogener Daten auf den zu
entsorgenden Elektroaltgeraten sind Sie als Endnutzer vor der
Abgabe selbst verantwortlich.

DEUTSCH

Informationen liber die Erfiillung der Sammel- und
Verwertungsvorgaben

Uber die Erfiillung der Sammel- und Verwertungsvorgaben durch
die fur die Erfassung und Verwertung von Altgeraten zustandigen
Stellen veroffentlicht das Bundesministerium fir Umwelt,
Naturschutz und nukleare Sicherheit jahrlich die erhobenen
Daten.

Die erhobenen Daten des aktuellen und vergangener
Berichtszeitrdume kdnnen Sie auf der Webseite des
Bundesministeriums fir Umwelt, Naturschutz und nukleare
Sicherheit unter nachfolgendem Link einsehen:
https://www.bmu.de/themen/wasser-ressourcen-
abfall/kreislaufwirtschaft/statistiken/elektro-und-
elektronikaltgeraete .

16 OPTIONALES ZUBEHOR

Optionales Zubehdr ist nicht im Lieferumfang enthalten.
Das gesamte elektrische Zubehor darf den Antrieb mit maximal
500 mA belasten.

Folgendes Zubehor ist verfiigbar:

» Externe Funk-Empfanger

» Externe Impuls-Taster (z. B. Schlisseltaster)

» Externe Code und Transponder-Taster

» Einweg-Lichtschranke

* Warnlampe/Signalleuchte

 Sicherheitskontaktleisten 8k2

+ Induktives Ubtragungssystem fiir Sicherheitskontaktleiste 8k2
» Funkubertragungssystem flr Sicherheitskontaktleiste 8k2
* Ritzel Modul M6 (2908334) fiir Zahnstange M6 (2901634)
» Radialdampfer Modul 4 (RD M4D / RDD M4D)

» Radialdampfer Modul 6 (RD M6D / RDD M6D)

17 TECHNISCHE DATEN

Spannungsversorgung 230 V~/50 Hz
Stromaufnahme 8A??
Leistung 0,75 kW
Einschaltdauer 7? %
Schutzsicherung T15A

Spannungsausgang fiir 24V DC / max. 500 mA

externe Verbraucher

Max. Zug- und Schubkraft 2500 N
Schutzart IP44
Betriebstemperatur -20°C/+50 °C

Max. Torgewicht 2500 Kg *
Modul M4 -Z18
Laufgeschwindigkeit 35mm/s-260mm/s

Getriebeschmierung o]
Gewicht 31 Kg

Hinweis

* Die Gewichtsangaben beziehen sich auf bodengefiihrte
Schiebetore. Bei freitragenden Toren abzgl. 20% vom max.
Torgewicht. Bei steigenden Toren ist je nach Steigung eine
Reduzierung des max. Gewichtes notwendig, siehe Tabelle
unten.



DEUTSCH

17.1 Zulassige Steigungen

Bei steiogenden/fallenden Toren muss zwingend ein
Radialdampfer Modul 4 oder Modul 6 (RD M4D / RD M6D) bzw.
Doppel-Radialdampfer Modul 4 oder Modul 6 (RDD M4D /

RDD M6D) verwendet werden.

17.1.1 Zulassige Steigungen mit Radialdampfer
RD M4D (Modul 4) / RD MéD (Modul 6)

max. Torgewicht

max. Steigung in °

max. Steigung in %

bis 300 kg 4° 7%

bis 400 kg 3° 5,3 %
bis 500 kg 25° 4,3 %
bis 600 kg 2° 3,5%

17.1.2 Zulassige Steigungen mit Doppel-Radialdampfer
RDD M4D (Modul 4) / RDD M6D (Modul 6)

max. Torgewicht

max. Steigung in °

max. Steigung in %

bis 300 kg 4° 7%

bis 400 kg 3° 5,3 %
bis 500 kg 25° 4,3 %
bis 600 kg 2° 3,5%
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